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Zu dieser Anleitung

1 Zu dieser Anleitung
Diese Anleitung beschreibt den Funktionsbaustein FB20.

Er dient als Antriebsmodul um den Profibus anzusteuern.

1.1 Mitgeltende Unterlagen

e Der FB20 wurde fiir das SPS System $7-300/400 der Firma Sie-
mens AG entwickelt. Daher sollte die Dokumentation der ent-
sprechenden CPU beachtet werden, inkl. der Handblicher zu
der STEP7 Programmiersoftware.

¢ Beim Profibus sind die Aufbaurichtlinien zu befolgen, die von
der Profibusnutzorganisation PNO erstellt wurden.

¢ Die Funktionen der Antriebsmodule sind im Handbuch 'Motion
Tool Schunk, Software Handbuch' beschrieben, die vom FB20
teilweise angestoRen werden.
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Systemvoraussetzungen

2

Systemvoraussetzungen

2.1 Softwareanforderungen

2.2

empfohlene Hard-
ware Voraussetzung

SCHUNK e "

Der FB20 wurde mit dem STEP7 Manager V5.5 programmiert und
getestet.

Altere Programmiersoftware oder alternative Programmiertools
konnten auch funktionieren, diese wurden von SCHUNK jedoch
nicht getestet.

SCHUNK empfiehlt daher, den aktuellen STEP7 Manager zu ver-
wenden, damit bei Riickfragen ein bestmoglicher Support moglich
ist.

Hardwareanforderungen

Beid er Entwicklung des FB20 wurden verschiedene SPS Systeme
eingesetzt ( z.B. S7-315 2DP, ET200s der IM151-8 PN/DP CPU mit
Profibus-Master-Baugruppe, sowie einer VIPA CPU315-SB, aus ver-
schiedenen Herstellungsjahren).

Diese verursachten keine Probleme.

Bei den verschiedenen CPU's und dessen Firmware kann nie aus-
geschlossen werden, dass inkompatibles Verhalten auftreten
kénnte, gerade in Verbindung mit dem Programmiertool.

e S57-300/400 SPS System (auch kompatible Systeme sind mog-
lich)

e Profibus DPVO

¢ Profibus max. 1,5Mbit

e Min. Arbeitsspeicher 32kByte
e Min. Ladespeicher 32kByte

e CPU’s miissen Programmbausteine bis 16kByte verarbeiten
kénnen

¢ Lokaldatenspeicher von min. 512Byte mussen beim FB20 bei
der Ausfiihrung frei sein.

e Antriebsmodul Version Firmware SMP V1.56

01.01| FB20|de




Get a start (Schnellstart - Einstieg)

3 Get a start (Schnelistart - Einstieg)

In diesem Kapitel wird beispielhaft ein Projekt erstellt, wie z.B. ein
Antriebsmodul projektiert werden kann, so dass am Ende das An-
triebsmodul tGber die Variablentabelle gesteuert werden kann.

SCHUNK empfiehlt besonders unerfahrenen Technikern dieses Ka-
pitel sorgfaltig zu lesen, und Punkt fiir Punkt abzuarbeiten.

SPS Projekt erstellen 2}

TIA
w1l

TIA Portal ¥11

[ s BT Y, wip o B 95 |

1 SIMATIC Manager OFFNEN
Um ein neues Projekt zu erstellen muss der Simatic Manager
gestartet werden.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

SCHUNK e

EISIMATIC Manager

Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

Assistent ™eues Projekt'...
Offren... Chrl+0

S7-Memory Card 3
Memory Card-Datei 4

Laschen...
Reorganisieren...
Verwalten...

Archivieren. ..
Dearchivieren. ..

1 test_scunk_2 (Projekt) -- C:\tmp\test_scu

2 Erreichbare Teilnehmer - INDUSTRIAL ETHERNET

3 test_Schurnk_7 (Projekt) -- C:\tmp\test_S_5

4 FB20_20121214 (Projekt) - C:4.. \schunki\kd_daten\FB20_2_6

Beenden

Alt+F4

Erstellen, Offnen, Speichern, Drucken und Generieren von Hauptobjekten.
Abb. 2

2 DATEI > NEU
Zu Beginn muss ein neues Projekt erstellt werden.

%iSIMATIC Manager

Neues Projekt

| Bibiotheken | Muliprojekts |

Mame | Ablageptad
BPre20_20121214 Cihasp_daten\echunkikd_daten\FB20_2_6

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCP/IP{AutD) -> Yiware Acceler.| AI
Abb. 3

3 Projekt NAME und PFAD festlegen
Jedes Projekt bendtigt einen Namen. Dieser sollte eindeutig
sein und einen Ablageort haben, der hier festgelegt wird.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

L/ SIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20

Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem i Extras Fenster Hilfe
Dar|37&| 4 2R e[ 25| 2 ¢ 1 | [ <KeinFiter > ~ | B@E T

Typ
MPI
[Z) Gobales Schitield Globales Schriftfeld

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [TCP/IP(4UtD) -> Viviware Acce
Abb. 4

4 Projekt Ansicht
Der Projektname wird links angezeigt.
Um eine bessere Ubersicht zu erhalten, empfehlen wir die An-
sicht auf Details einzustellen.

QSEMATIC Manaanr - projekt_schunk_szo

4 SIMATIC PC-Station
5 SIMATIC HMI-Station
6 Andere Station

7 SIMATIC S5

8 PG/PC

Globale Deklarationen

Fiigt neue Station im aktuellen Projekt ein. Y
Abb. 5

5 SPS Station einfligen: EINFUGEN.> STATIONEN
Projekt markieren und Baureihe der Simatic 300/400 auswah-
len. Dieses ist Grundlage der Hardwarekonfiguration.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

SCHUNK e "

LISIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20
Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D& |22 | L B dallo 25| 2 o 5[5 | 2 |[<KeinFiter> ~ Y @R ¢

Symbolischer Name

SIMATIC 300-Station

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCP/IP(AutD) -> ViMiware Acce
Abb. 6

6 Grundlage Simatic 300 (1) ist hinzugefiigt
Im rechten Fenster wird Simatic 300 (1) angezeigt.
Um die Ordner Struktur weiter aufzuklappen, im linken Fens-
ter vor dem Projektnamen auf (+) klicken.

01.01| FB20|de




Get a start (Schnellstart - Einstieg)

GSD Dateien Um Mit der Projekterstellung fortfahren zu kbnnen, missen die
installieren GSD Dateien der Firma Schunk installiert sein.
Die Installation der GSD Dateien ist auf den nachfolgenden Seiten
beschrieben. Wenn die GSD Dateien bereits installiert sind, kdnnen
die nachsten 17 Schritte GUbersprungen werden.

Bezugsquelle der GSD Datei
e Auf dem mitgelieferten Datentrager

e Download unter www.schunk.com

¢ Y B hitp-downlosdintelcom.. @) BRK Kiwskfunder - Knku.. ) Busness Sevcr Portal de... ] SAP-Bibbothet - Gloviar B hitg--wwwugh L 1T = o OTRS

8 SCHUNK G & Co. K6 Spann- und Geedfiechnik

Aktuelles Produlte Service  Karriere
Erohite | Goefsystame /D i pie neue NF. Tim
Kieintellehandling, 5o

im Take, kriftiger im &

B Drehmedule

Dretr. und Schwenkeinheiten von SCHUNK -
Spitzentechnclogie fur rotstorische Bewogung
it dem Produbibereich Drehmodule bistet SCHUNK .
o mpakton Creh. un
e ; il

Der @rste Torwart
mit Spicka . 2
richtigen M i
e Verschiedens sensofische Abkagen und viefache | |
1 bai allen Mot hy

Floxitilitat beim Anlagenbau

Starke Argumente fir Drshmordule von SCHINK:
* Kurze Schwenizeten

» Stufenlos smstelare Endlagen

* Vemegelbare Zwschensteliung

+ Einfache und schnole Integration

» Proumatisch, etektsisch oder hydadisch

Bhchi im Drebmodul-Katalog enthaltane Prodults knden Sie
e the Procia-Baum-Stiukiur, wie 2 B, SRU+ oder SRU-

| cAD-Daten

kostenlos

D A, P Gebotr
Lbsn o, Hosterbare ch Waicht

| Akuolies | Produkte | Serace

Stemap | © 2013 SCHUNK GmbH & Co KG

SCHUNK
s £ L @ Intesmet | Geschitztes Modus: diti:

1 Herunterladen aus dem Internet http://www.schunk.com
Den Bereich Service Downloads 6ffnen

SCHUNK' e
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

3 SCHUNK GmbH & KG Spann- und Gr chinik - Microgsoft Internet Explorer

Qurk - ) - [x] &) €0 Psuben e &) 13- [F B

] de. schunk tworkk Ve odez=pE#119: | [ Wechselnzu  Links ™ @1

PCubsContnd mai Zip

PowerCube Config,

atokoll (SMP} und Elektron

eren, Bedienen und Programmieren der
Pr s

Siemens ST

B GSD Eickrook V6 Firmware Y1 50 zip (3,53 kE)
GED Elakdranik V&
b n i
oo i ch Regier Bosch bdr ch incradeive C Basic DIw. Advanced,

nach oben

& kinen Sie che Belastungen und
o albe im Betrieb suflr

n Gberarbeiteten Tool sich jetzt allc Referbaren Nouheten des Baukastens berechnen
O GEMOTEC-TOCABON Tranalation Ji

B GEMOTEC KOMBIBOX

Stanct: 2012.04

& i Internet

Abb. 8

2 Im Bereich "2.4 Mechatronik" die Datei "SMP_v_X_XX_
XXXXXXXX.zip" anklicken.

= Die Seite zum Download der Datei 6ffnet sich:

: SCHUNK =
Sendce | HWarriere | Kontakt 29 frErm

vas erste nyo [T oie neue NI,
Dehnspannfutt cad Kieinteilshand
das Drehmome im Takt, keanig
2000 Nm Ubert
Dateidownload

Michten Sie diese Dater linen oder speichen?

a Mame: SMP_y_1_56_20130201.2p
Typ: WnRAR-ZIF-Archiv, 13,9 MB
Von: v, schunk.com

Dinen Soe: n l

Vior dem Offnen dieses Dateityns immer bestatigen

Omumlmmkmmich dxlmavv.hs

@ Do ooy ace Dats e ke S o
e o chese Diatei -
CAD-Daten richi vestrauen. Welches Ristio besiehi?

kostenlos

“HAFTUNGSAUSSCHLUSS o MILDIESET KTATL

Do SCHUNKC GmibH & C0. KG D8t keine HATInG 1 Schisden, die durch die
Berutzung der Programme erdstenen,

Inesbesonders recht 10r Personen., Sach. mvmam e oz Folgeschiden
unmittelbar oder mittelbar im
sehen,

Bl Problemen mi der Installation oder Handhabung wenden Sie sich bitte an ungeren
Nutzer-Service: Telefon +45.7133-103-2696.

or Fertigung der Programme wirden die Daten nach deen neuesten Stand der Technd out
Viren geprift.

schurk. . "_v_1_56_20130201.3p B Internet

Abb. 9

3 Datei "SMP_v_X_XX_ XXXXXXXX.zip" anklicken und z.B. unter
C:\ Sammelbox speichern.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

& C:\Sammelbox
Datel Bearbeken Ansicht Favorten Extras ? ';f

02uru:k v Q b f /_—‘-Sudlen [{ Ordher “;) ¥ x n '
J'-ldre.is v Wechseln 2u

Ordner X | Name 2 Grobe  Typ Gedndert am
@ Desktop L svp_v_1_56_201302012ip P 14,2828 WinRAR-ZIP-Archiv  22,05.2013 20:00
# (L) Eigene Dateien Offnen
2 W Arbeitsplatz
# 3 3v-Diskette (4:)
=/ %@ Lokaler Datentrager (C:)
[# |) 7971f84964Fa3a37157

) AxNF 2z
|2 Config.Msi Senden an »
[# |2 Dokumente und Einstelungen )
[# | FireFox mslschmden
# ) osd Kopieren
[# |2) Programme Verknipfung erstellen
1R R Léschen
Umbenennen
y WP v_1_56_20130201.2p Eigenschaften
I System Yolume Information
# ) temp
# 1) tmp @
4 »
Abb. 10

4 Verzeichnis C:\Sammelbox 6ffnen und die Zip Datei in den
Ordner SMP_v_X_XX_ XXXXXXXX entpacken.

& C:\Sammelbox

Datei Bearbeten Ansicht Favoriten Extras ? -’,'
\ o ey I

Qzumck T Y f - Suchen || ordrer | |5y ¥ x n ‘

Adresse ._] C:\Sammelbox ¥| |gd Vechsen 2u

Ordner X | Name Grobe  Typ Gedndert am

(@ Desktop oy Dakeiordner 22.05.2013 21:29

14.282KB  WinRAR-ZIP-Archiv  22.05.2013 20:00

b_c0130201.2ip

@ iD Eigene Dateien =t
= | Arbeitsplatz
# S 3%-Diskette (4:)
=/ %@ Lokaler Datentrager (C:)
¥ [ 7971f84964fa3a371f57
D axnrzz
|2 Config.Msi
# () Dokumente und Einstellungen
[# |2 FireFox
® 2 gsd
[# |2) Programme
) RECYCLER
= LT
® () 5MP_v_1_56_20130201
® B sMp_v_1_56_20130201.2p
I2) System Yolume Information
¥ ) temp )
{ 13

Abb. 11
= Zip Datei ist entpackt.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

SCHUNK e "

L SIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20
Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D@ (297 | ¥ DR (dollo 25|20 o5 & || <KeinFiter> " vaeE B

pro;ekt schunk_fb20 -- C:\tmp\projekt_

= B projekt_schunk_fb20 hiakiname waoischer Name

[T SIMATIC 300(1) i . Stationskonfiguration

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCP/IP(AutD) - VMware Acce
Abb. 12
5 SIMATIC Manager: Hardwarekonfiguration 6ffnen.
Mit einem Doppelklick auf Hardware 6ffnet sich das entspre-

chende Programmfenster.

% HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D58 & e dadh O 8 K

[TiSIMATIC 300(1) (Konfiguration) - projekt_... [= [0 [[X]
 EE A

.
- (0) IM151-8F PN/DF CPU

i
2 IM15 7-BF PN/DP
X PNHO
XiPi i Fort 1
X1 P2 1 Ponz
X7 PR3 i FPony

%2 Tor W PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1)
h o

®@(12) PTA

g -

Ta

w

Drticken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Y
Abb. 13

6 Das geoffnete Projekt in der Hardwarekonfiguration schlief3en.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

[ HW Konfig: Hardware konfigurieren

Station Zielsystem Ansicht ESgES
B g2 || g Einstellungen... Cirl+Alt+E

Katalogprofile bearbeiten
Katalog aktualisieren

Suche in Service & Support...

Installiert neue GSD-Dateien ins Systern und aktualisiert ¢/ [ 7
Abb. 14

7 Inder Menileiste "Extras", den Menlpunkt "GSD-Dateien in-
stallieren" auswahlen.

[* HW Konfig: Hardware konfigurieren EHE E‘

\I
i GSD-Dateien installieren K

Alaus dem Verz

|CA\PROGRAMMENSIEMENS\STEP7\S7TTMP Durchsuchen ... |

Datei ]Ausgobestand |Version ] Sprachen ]

GSD-Dateien installieren:

| Protokoll anzeigen

|
Drticken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, f ' G [
Abb. 15

8 Im Auswabhlfeld "GSD Dateien installieren" den Eintrag "aus
dem Verzeichnis" auswahlen.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

i HW Konfig: Hardware konfigurieren [~ [O[X

GSD-Dateien installieren Izl

GSD-Dateien installieren: [ aus dem Verzeichnis ~ |
|C:\Sammelbox\SMP_v_1_56_20130201\GSD Durchsuchen ... ’
T Terell Ordner suchen [2 [ | —
wWahlen Sie bitte ein Yerzeichnis mit GSD-Dateien aus
-~
) EAMy
) HaTOTT T ErEreIon b
) Manuals
) m1S
(D) SCHUNK USE Driver 3
™ Swstem Yolume Information
talliere ' Prol < | >
Schiiefen I I oK l [ (LEizRezn ]
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.
Abb. 16

9 Schaltflache "Durchsuchen" anklicken.
= Das Auswahlfenster "Ordner suchen" 6ffnet sich

10 Pfad mit der zuvor entpackten GSD Datei auszuwahlen (In un-
serem Beispiel C:\Sammelbox). In diesem Verzeichnis den
Ordner "SMP_v_X_XX_ XXXXXXXX\GSD\Hardware Version 5.x"
auswahlen und auf Schaltflache "OK" klicken.

E HW Konfig: Hardware konfigurieren I_'__\EJIE

GSD-Dateien installieren

GSD-Dateien installieren: |aus dem Verzeichnis A

|0\Sammalbm(\GSD_EIekh’uniL\r‘E_Flmrwﬂre_W _50 Durchsuchen . |

Sy ore
T s —

Default

«ipta_0D

05.09sd —

PTAVE1a

Installieren Protokoll anzeigen | Alle auswahlen 1 Alle abwahlen

we_|
Diriicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Y
Abb. 17

11 "Alle angezeigten Dateien" anklicken.

12 "Installieren" anklicken.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

HW Konfig: Hardware konfigurieren

GSD-Dateien installieren

GSD-Dateien installieren: ‘aus dem Verzeichnis -

IC:\Surnmalbmt\GSD_EIak!mnik_VS_Firmwnm_V‘l _50 Durchsuchen ... |

ACHTUNG: Die Installation von GSD-Dateien kann nicht mehr nickgéngig
gemacht werden. Wollen Sie die Aktion trotzdem durchfiihren?

= D

e ——

PTAvE.1a

Installieren | mekol\anzeigenl Alle auswahlen | Alle abwahlen |

SchlieBen I Hilfe I

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2
Abb. 18

13 Bevor die GSD Dateien installiert werden erscheint eine Mel-
dung. Diese Meldung lesen und mit Ja bestatigen, wenn die
Installation ausgefiihrt werden soll.

l; HW Konfig: Hardware konfigurieren

G_SD-Dateien installieren

GSD-Dateien installieren: |aus dem Verzeichnis e

|0\SammaIbmt\GSD_EIekIanik_VE_Finnware_\/‘l _50 Durchsuchen ...

pielDisoed. GSD-Dateien installieren (13:4367)

'5 Datei C:\PROGRAMMEYSIEMENS\STEPTAS?DATA\GSD \pta_0D05.gsd
. (Rewvision 2) ist bereits im System installiert.

Soll diese (durch Revision 2) ersetzt werden?

Es wird eine Sicherung unter
CAPROGRAMMEN\SIEMENS\STEP7,S7DATAVGSD\BACKUR_20130418_000
angelegt.

Ja Nein | Abbrechen |
PTAVE1a

Installieren 1 Protokoll anzeigen | Alle auswahlen Alle abwahlen |

SchlieBen I Hilfe

Driicken Sie F1, um Hilfe z2u erhalten, Y

Abb. 19

14 Daraufhin kann sich ein weiteres Fenster 6ffnen. Diese Mel-
dung lesen und lber die weitere Vorgehensweise entschei-
den. SCHUNK empfiehlt, die Datei zu ersetzen.
Mit "Ja" bestatigen.
Es erscheinen noch weitere Meldungen.
Da wir uns fir das Ersetzen entschieden haben, miissen diese
mit Ja bestatigt werden.
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Get a start (Schnellstart - Einstieg)

SCHUNK e "

[L* HW Konfig: Hardware konfigurieren

GSD-Dateien installieren

GSD-Dateien installieren: |aus dem Verzeichnis A

|O\SammaIbw(\GSD_EIekhuniL\r‘E_l—‘lmmnre_\d _50 Durchsuchen ... I

Datei Ausgabestand | Version | Sprachen
pta_0D05.gsd — Default

PTAVE1a

Installieren 1 Protokoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen

SchlieBen I Hilfe I

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Z

Abb. 20

15 Installation wurde erfolgreich beendet. Weiter mit "OK".
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[" HW Konfig: Hardware konfigurieren

: GSD-Dateien installieren

GSD-Dateien installieren: ’aus dem Verzeichnis o

|CASammelbox\GSD_Elektronik_V6_Firmware_v1_50 Durchsuchen ... |

Datei Ausgobestand | Version | Sprachen
pta_0D05.gsd — Default

PTAVE.1a
Installieren Protokoll anzeigen Alle auswahlen Alle abwahlen
e
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. i i B
Abb. 21

16 Schaltflache "Schliefen" anklicken, um die Installation abzu-
schlieRen.

[ HW Konfig: Hardware konfigurieren

Station Zielsystern  Ansicht Extras Hilfe
D2 E By G| e || e e | @) 22|38 | a2

Drticken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [ i [
Abb. 22

17 Hardwarekonfiguration schlieBen und erneut 6ffnen damit die
Daten ibernommen werden.
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Hardwarekonflgu.ra- XJSIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20
tion | Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D& |37 | 4 B2 alm| @ 25/ 2 > 83 @ || <KeinFiter> RAR AR

= projekt_schunk_ fb20 -- C:\tmp\projekt_ g\@@
B =% prmekt schunh_szﬂ L e Symbolischer Name Typ e | .

] - Stsorekonbgueaon

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCP/IP(AutD) -> ViMiware Acce
Abb. 23

1 HARDWARE konfigurieren
Fiir das Projekt missen die Baugruppen in der Hardware Kon-
figuration eingetragen werden.
Doppelklick auf "Hardware"

= Das entsprechende Programmfenster 6ffnet sich.

Lf HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

DS &G =0 dada DD VW
LISIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt_schunk_fp20_4

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, Anc
Abb. 24

2 Wenn Hardware Konfiguration ohne Hardwarekatalog ge6ff-
net wird, kdnnte es so aussehen.
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Lf HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station  Bearbeiten Einfligen  Zielsyste (WAL ) ras Fenster Hilfe
N8 & & =0 dada DO QELEEE: Clrl+K

- dresstbersicht. .. Cirl+U
: NP20_4 |

Filtern

v Furktionsleiste
v Statuszeile

Aktualisieren FS
Automatisch anordnen F4

Zeigt Katalog an (ein/aus). Anc

Abb. 25

A

3 Wenn der Hardwarekatalog nicht gedffnet ist, kann liber die
Mendleiste unter "Ansicht der Menupunkt "Katalog"angeklickt
werden. Damit lasst sich der Hardwarekatalog ein-
/ausblenden. Alternativ kann die Tastenkombination 'Ctrl+K'
bzw. 'Strg+K' genutzt werden.

&f HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten Einfligen Zielsystern Ansicht Extras Fenster Hilfe
DESE &G 0 dogla MO W W2

LISIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt_ ps T iny
Proft | Standaid =~
$ PROFIBLIS-PA
+ 2 PROFINET 10
+ [@ SIMaTIC 300
+ [ SIMTIC 400
¥ L SIMATIC HMI Station
+ [{l] SIMATIC PC Based Control 300/400
+ B SIMATIC PC Station
PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC S7.M7 ~ E¢ I
und C7 [dezentraler Aufbau)
Drticken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Anc

Abb. 26

= Der Hardwarekatalog ist nun eingeblendet.
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EHW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- pro... [= [B|X]
@l Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Exiras Fenster Hilfe =& x
DS2-8 % & | e deosia DO 8|02

Blx|

Suchen: | ﬁﬂ: ﬂi
Profil: [Standard ;[

+ wF‘HDFIBUS-DF‘
o PROFIBUS-PA
= PROFINET IO

L_SIMATIC 30022

(1 cP-300
(1 CPU-300

o
>
>

.
] Lead (5] B (5

—

£ FM4-200

£ 14-300

1L M7T-EXTENSION
(L Netziibergang
i W=

¥-F

+
IMATIC PC Based Control 300,400
B, SIMATIC PC Stalion

E s
SIMATIC HiMI Station
5

+
+
+
+

BES7 390-17770-0840 isl
« |Inverschiedenen Langen lieferbar

b >

Auswahlen der Hardware
Abb. 27

4 PROFILSCHIENE hinzufiigen
Als Grundlage ,wie in der Realitat” wird fiir den Aufbau der
Hardwarekomponenten eine Profilschiene bendtigt.
Im Ordner Simatic 300 den Ordner Rack 6ffnen und diesen per
Drag and Drop in das leere linke Fester ziehen.

= Fiir Steuerungen die auf einer C- Schiene montiert werden
(z.B. ET200s mit CPU), entfallt dieser Schritt.

&I HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- pro... [= [E[X]

Bl Station Bearbeiten Einfligen Zielsysten Ansicht Extras Fenster Hilfe -8
D8 & & ol dd O RN
e e ———————————— ~ o x|
= Suchen: | nﬂﬂi
1 FPS 307 104 B -
2 Profil: [Standard ;[
3
r + ¥ PROFIBUS-DP ~
5 PROFIBUS-PA
5 +
7 3 <= SIMATIC 301
+ (] cP.300
+(Z1 CPU-300
+-(C FM-300
+ (21 IM-300
+ (L] MTEXTENSION
L R Neisi
= (Z] RACK-300 e
= .l i
BEST 307-1KADZ2-0840 isl
« |Laststromversorgung 120/230v
AC:24VDCA04
< >
Ausgabefeld fur Infotext >

Abb. 28
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5 NETZTEIL hinzufiigen
Optional kann ein Netzteil aus dem Ordner PS300 per Drag
and Drop an 1. Stelle der Profilschiene gezogen werden.

BeiArmvahl eines Subnetzes wird die
nachste freie Adiesse vorgeschlagen

Subnetz —
[2sio |
[

0 3 IVl A UL D =f (10N o D ZU ™ I
D8 H g 0 dols HD ¥ 2
— oix
= Sychen:! ﬂﬂﬁ
Proit  [Standad ]
<] CPu3C ~
= (] CcPU 313
=[] CPURNIC

+ (] CPUF3C2DP
+-(] CPU313C2PP
= ] CPU 314
=] CPU3141FM
+-( CPU F14C2DP
= (L] CPU 314C-2PN/DP
+ (1 CPU3MC2FP
< CPUNS
= (1 cPUH520P
[ 6E57 115:26F00-0480
] se57 1524F 010480
8l ses7 M1520F 020080
+ (] GEST J1524F030480
BES7 J15:24F 820480
% (] GES7 1524830480
+ () BES7 315:24610-0480
% (] BEST J1524H14-0480

# (L] CPU 3152 PN/DP b

BES7 315-2AF02-04B0 BI
Arbeitsspeicher B4KB; 0 3ms/kaMw; MPI+

Abbrechen Hife DP-Anschiul (D P4 aster oder DP-Slave):

< Q mehuzeiiger Aufbau bis 32 Baugruppen
Einfugen maglich End

Abb. 29

6 CPU auswaidhlen und konfigurieren
CPU per Drag and Drop an 2 Stelle der Profilschiene ziehen.
Bei der Auswahl der CPU unbedingt auf die Bestellnummer
der Simatic S7 achten. Details zu der Baugruppe sind unten

rechts ersichtlich.

ACHTUNG: Fur dieses Beispielprojekt sollte die PROFIBUS
Schnittstelle auf Adresse 2 eingestellt werden.
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L HW Konfig - SIMATIC 300(1)

DS H S e daa DD E K

- = 5 ol x|
_ISIMA Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle... atfn
20} IM151 Parameter | Ld =~
Name: DP L)5-DP
: s pa
Projeklpfad: [rofekt_schurk_fb20°SIMATIC 300(1 NM151-8F PN/DP CPUNDP ETI0
Speicherat F 300
des Projekts: |C:mpprojekt_ 400
Butor: [ [ HMI Station
PC Based Control 300/400
Evstelt an: 06.03.20131313:27 E P Station
Zuletzt geandert am:  06.03.201319:14:24
Fommentar:

S laves der SIMATIC 57, M7 E

m Abbrechen Hilfe ler Aufbau)

Druicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [ 4
Abb. 30

7 Unter Allgemein wird der Profilpfad und der Speicherort an-
gezeigt, kann dort aber nicht verdandert werden. Auf "Neu" kli-
cken und ein Subnetz hinzuzufigen.

~'HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt_schunk_fb20] | [O/X
DE8 % & |00 dhba B3 BN
R 1olx
=[(0JUR
1 L
" .
2 Proft  [Stenderd =
[ Plmameshafiam BBAEIBIIC Cahnlbbsballa r_\'l_'l_ # g ggggﬁ A
Eigenschaften - Neues Subnetz PROFIBUS &| + 0 cPUanaC
— %] CPU3C20P
Algemein Netzeinstellingen | s g gﬂiiomp
- + (2 CPU314IFM
. DOphanen... B g
O e [T | ] fRciven
+ (] CPUT4C2 PP =
< CPU 3NS5
= CPU 31520P

[ £ES7 315-24F00-0480
B c€s7 M15.24F01-0480
8 c€s7 315.24F02:0480
4 () BEST 315-24F030480
GEST 315:24F 820480
4 () BEST 31524F83.0480
+ (2] GEST 31524510-0480
+ (1) BEST 315:28H14-0480

T % (1 CPU 3152PN/DP A
BEST 315-24F02-04B0 1('
+ | [Aubeitsspeicher B4KB; 0, 3ms/kAW; MPl+ =
2 e 3 DP-Anschiud [DP-Master oder DP-Slave):
I Abbr | Hife mehuzeiiger Aufbau bis 32 Baugruppen
Einfig And

Abb. 31

8 Netzwerkeinstellungen kontrollieren
STANDARDEINSTELLUNGEN beibehalten. Diese sollten auf
1,5Mbit sein, mit dem Profil DP.

Weiter mit "OK".
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~HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt_schunk_fb20] . [O/X

] y ig
DSE-8 &&= r dsia HD B W2
» : 8l x|
=[0|UR
1 3 I

1[I} Ps 307104 " i "—ﬂﬂ
I Proft  [Standerd ]|
[l Pimamechafian BBACIDIIC Cabhaisbaballia [arl 4 % ggggﬁ ~
E| Eigenschaften - Neues Subnetz PROFIBUS fz| ERETE

(] CPU313C-20P
=] CPUIC2PAP

01.01| FB20|de

Zuletzt gedndert am:  13.02.2013 201513

+ ([ CPU3N4
ROFIBUS(T] =] CPU3141FM
+ (] CPU 314C-2DP
57-Subnetz4D: 000 - [ooos + ] CPU J14C2PN/DP
ne = (1 CPU 314C2PP L
Projekipf |projeka_schuri_fh20 « O U TS
Speicherort - =@ CPUNS20P
: C:Mrmphprojeks
des Projekls: IC:mepoiekt B 6E57 315-28F00-0480
Autor: | 8] BEST 315-24F01-0480
[ £ES7 315267020480

Erstellt anm: 13.02.2013 201513

+ (] GES7 1524030480
BES7 15-24F82.0480

Kommentar + (] BEST 315-24F83-0480
% (] BES7 315:24G10-0480
+ (] BES7 315:28H14-04B0
# (1] CPU 3152 PN/DP e
EES7 315:2AF02:0480 ﬂ
o | |Aubeitsspeicher B4KB; 0. 3ms/ kAW MPI+ :
. DPAnschhu [DP-Master oder DP-Slave];
(o | T | i mehizeibger Aufbau bis 32 Baugruppen .
Enfligh s — Tl
Abb. 32

9 Eigenschaften Subnetz
STANDARDEINSTELLUNGEN beibehalten.
Weiter mit "OK".

" HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt_schunk_fb20] . [O0/X

DS80S |0 dos D B W2

A

=[0)UR

Adresse: 2 -I BeiArwahl eines Subnetzes wird die
nachsts reie Adiesse vorgeschlagen
Hachste Adiesse: 126
Ubertragungsgeschwindigkedt: 1.5 Mbits
Subnetz
- nicht vernetzt -

Sucher: I ﬁgnj.l

Proft  [Standerd ]
+-(J CRUNC A
+-(] CPU313
<] CPUAEC

(] CPU313C-20P
=] CPUIC2PAP
=] CPU 34
(1] CPU 3141FM

(3 CPU B4C20P
(1] CPU 314C-2 PNJOP

3 CcPrUB4C2PP
| L] CPUTS
(1] CPUR5-20P

[ GES7 N15-24F00-0480
[§] £EST 315-24F01-0480
[ EST N15-28F02-0480
(] BES7 315-24F03-0480
BES7 J15:24F 820480
+ (] BES7 315-24F83-0480
(2 BEST 315286100480

&

*

EIRE

+

*

(] BEST 315-28H14-04B0

# (L] CPU 3152 PN/DP .
BES7 31524F02-0480 H
ubeitsspeicher G4KB: 0.3ms/kAW: MP1+ =
oK Abbrechen Hilfe ¥ |DP-Anschi [DP-Master ader DF-Slavel:
< ¥ mehizeiiger Aufbau bis 32 Baugruppen
Enfigen maglich And
Abb. 33

10 Konfiguration vom Subnetz abgeschlossen
Weiter mit "OK".
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£ HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten EinfUgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D&E® B &S P dnsn SRR w2

LISIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- projekt

Blx|
Suchen: I “j’ ‘.-l
7 [0) IM151-8F PN/DP CPU Profit | Standaid =]

- W PROFIBUS-DP

Bl /M4757-8F PN/DP CPU_ ., PROFIBLS P4

PROFINET 10

SIMATIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC HMI Station

SIMATIC PC Baged Conitrol 300/400
B, SIMATIC PC Station

E|EE

&
PROFIBUS[1}. DP-Mastersystem (1) i
"
-

PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC 57, M7 e |
und C7 [dezentraler Aufbau) -

Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten.
Abb. 34

.

11 Alternativ kann die Konfiguration tiber den DP- Masterbus
eingestellt werden. Mit Doppelklick auf "DP "6ffnen sich die
Eigenschaften.
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& HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten Einfgen Zielsystem Ansicht Exiras Fenster Hilfe
D20 B S e dada DO YW

oy
Y
Broft L1 -

PROFIBUS D A

C Pronektisste Stationer
03 CR-Objekt

4] DPVOSlaves

+ (] DP/AS

+ (L DF/PhLink

i + (1] ENCODER

+ [0 ET 208

+ ([ ET 2000

+ 1 ET 200eco

+ (20 ET 2006

% [ ET 2006P

« (O] ET 2000

h:-b| [0 UR 4 (1 ET 200

+ ) ET 200pi0

Steckplatz | [[] Baugupp.. | Bestelummer Fumwate | MPlAdiesse | E-Adesse | Addiesse + ] ET 2008

0 ET 2005

2 CPU 315-2 DGES7 315-2AF02-0AB0 2 + ] ET 2000

A2 W o° T 4 [ ET 200¢

] + [ Furkitionsbaugruppen

1 + [ IDENT

5

3

7

8

E]

CEmY - 27 PROBUS(T} OP Mgt ]
CPU 315-2 DP J e

oP

« [ IPC
+ (3 NC
+ (] Metzkomporsenten
+ ;| Flegles

+ ] Schaligeale

10 + [ Senmork

1 + [ SENTRON

+ [ SIMADYM

+ (L] SIMATIC

+ [ SIMODRIVE

+ (] SIMOREG

# (21 SIMOVERT

+ [ SINAMICS

+ (1] SINUMERIE,

+ {11 SIPLNK,
'] Wekbere FELDGERATE
= 0 Arkiche

Feldgerile, de iber GSD Dol ol &
DP-Slave defreett weiden E

Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten, And
Abb. 35

12 ANTRIEB Schunk PTA v5.3a hinzufiigen
Unter PROFIBUS-DB weitere FELDGERATE > Antriebe im Ord-
ner Schunk PTA v5.3a auswahlen und per Drag and Drop nach
PROFIBUS(1) DP Mastersystem (1) ziehen.
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Z'HW Konfig - SIMATIC 300(1)

D@ s e da DOV W

+ [ benets projekberte Staboner
CR-Obiekt

+ {21 DPVO-Slaves

¥ (20 DP/ASH

% (2] DP/PLink

+ (] ENCODER

5 () ET 2008

Jl ET 00C
Sabdl ] ET M0eco
ET 20065
[ ET 2005P
[] ET 200U
|1 ET 2004
11 ET 20pwo
1] ET 2008
Uberagungsgeschwndigheit 1.5 Mibik/s [ ET 2005
[ €T 2000
) €7 2002

Subnetz:
. g ] Furktionshauge
Q 1 mmlr s
h
HC
1 Hetzkomponenten

[] Regles
1] Schaltgesate
1] Sensonk
[) senTRON
] SiMaDiN
) SIMATIC
) SIMODANVE
1|9 Abbeechen Hife | [1 SIMOREG
SIMOVERT
¥ [ SINAMICS
+ (1] SINUMERIE,
+ (] SIPLINK
% [ SIPOS
= (L] Wekese FELDGERATE
= O Arkiche
= (22 Schunk
PTAVS3a
PTAVETa b

5

| oo | o | e ] i e

==

13 ADRESSE einrichten
ADRESSE der PROFIBUSS Schnittstelle laut Vorgabe des Her-
stellers einstellen.
Die Adresse des Moduls kann tber das MTS "Motion Tool
Schunk" entsprechend vorgegeben werden. Weitere Informa-
tionen enthalt die entsprechende Dokumentation.
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B HW Konfig - SIMATIC 300(1)
Station Bearbeiten Einfligen Zielsysterm Ansicht Extras Fenster Hilfe
D" &y & O dnga MO RN

ol x|
Suchen: n:|= nﬂ

Profit | Standard -

+ ?5! PROFIBUS-DP

PROFIBLIS-PA

E(12]IP1 A + % PROFINET 10
e # [ SIMATIC 300
® « [ SIMATIC 400
T # _ SIMATIC HMI Statin
+
+

PS 307 104 PROFIBUS[1]: DP-Mastersystemn 1]
CPU 3152 DP v

-Jﬂ (12) PTAVS3a

. | Bestelnummer / Bezeichnung | E-Adiesse ‘A-Adlesse| Bommentar

Bute it P57 < >
i 16 Bt i PROFIBUS-DP Slaves der ﬂ
SIMATIC 57, M7 und C7 =
(d ! Mbau]

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And s
Abb. 37

14 Einstellen der E/A Adressen des Moduls
Die Start-Adressen fiir den Eingangs- und Ausgangsbereich
durch einen Doppelklick auf die Adresse konfigurieren.

SCHUNK e~




Get a start (Schnellstart - Einstieg)

SCHUNK e "

7MW Konfig = [SIMATIC 300 Eigenschaften - DP-Slave

nh Adresse /Kennung I
DS&8 B g =

R

8 1v1151-6F PN/DP
’ PAHO

0 Pori
—_—

Eingang

.|/@ D.] Bestelinummer / B ‘.

ProzeBabbild: v

158 88viam 16 6ve O 50277
167 | 88\ fn, 76 E)te Uit | e

Abbrechen Hilfe

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Abb. 38
15 Doppelklick auf E-Adresse und Einstellung vornehmen.

O UU = DP
“ Adresse / Kennung I
D@8 &g e dda Do R R - |
Ausgang
Anfang: v
7 o mm151-8F PNDP A = - [ E4
Ende: b
Pel PAHO
X1 Pi EZE ProzeBabbild:
i SO [t —
| B (2 PTavs3s
3. |@ dBestelinummer /B.. | E-Adr fA-Adress
i TE) 8 Byta n, 16 B)te Gt | 58
Abbrechen Hilfe
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. —

Abb. 39
16 Doppelklick auf A-Adresse und Einstellung vornehmen.

HINWEIS

Die Start-Adresse vom Ausgang-Bereich ist unabhangig von der
Start-Adresse des Eingang- Bereichs! SCHUNK empfiehlt den Ein-
gangs- und Ausgangbereich gleich zu wahlen.
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= HW Konfig - SIMATIC 300(1)

DR dga DD R K2

- olx|
Suchen: n:|; ﬁl
Profit  |Standard -
& E PROFIBUS-DP
PROFIBUS-PA
Station: + PROFINET 10
SIMATIC 300(1) & SIMATIC 300
S « [ SMATIC 400

#-2 SIMATIC HMI Station
[0/2/0) CPU 315:20P # [l SIMATIC PC Based Control 300
' + B SIMATIC PC Stalion

-Jﬂ [12) PTA+53a

iteckplatz | DP-Kennung... | BestellnmmiBezeichnunﬂ E-Adiesse 1 A-Ad:esse| Kommentar
159 &Eute ln, 16 Ente ot 227 hJ ?

B8z in 168ue Oit 567 PROFIBUS DP Slaves der EI
SIMATIC $7, M7 und C7 -
(dezeniraler Aufbau]
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [ 4

Abb. 40

17 PROIJEKT speichern und libersetzen
Speichern und Ubersetzen (iber die Schaltfliche starten.
Das Projekt wird gespeichert und fiir die Ubertragung an die
SPS vorbereitet.

E Die Systemdaten konnten nicht neu erzeugtwerden, da lhre

X1 . Konfiguration inkonsistent ist —;l
Xi A

XT A
X7 . ‘ ..
% OK Details... Hilfe | }

! { i PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC %,
| S7. M7 und C7 (dezentraler Autbau) -

| | (12 PTAV3a

Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Y
Abb. 41

18 Wenn diese Meldung erscheint gibt es einen Fehler im Pro-
jekt / Hardwarekonfiguration.

= Ursache finden und zu beseitigen.
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PG/PC Schnittstelle

LSIMATIC Manager - FEED_ED1E1214

*FB20_20121214 -- Chasp daten\sc

+ @l rumsI0e

dirvierm won Breteiungen, Anoeioen won Giohal- und Refsmnorater

crl+alt+E 7

Eu]’l"?ﬁf.l’ulz b -
Brden rgsprotokoc| ]

LGl
Tt Dlntreken B
Tewts mgnrsprachig serwalten ¥
Peferaradaten E
ety konfigoriere
Baugnppen simuiersn
TeleSarice
Progefidiagross prodekberen
Sicharbwitsprogramm bearbsiten
Plére: k
Globale Deklaratioren g
Chu-Laben E

SPC-Schrittstelke eira bl

Abb. 42
1 Anschluss SPS am PC

In das Programmfenster SIMTAIC Manager wechseln.

2 Uber Extras PG/PC Schnittstelle die entsprechende Kommuni-
kationshardware auswahlen. Diese ist entsprechend einzurich-
ten.

”SIMATIC Manager FB20_20121214

DD 8"'"'

~ & FE20_20121214

5 ischer Name Typ Grd

+ [ CPU3152DP By Hardware
[crums2or

PG/PC-Schnittstelle einstellen [z|

[Standard flir STEP 7)

PLCSIMMPI)

Zugifsweg | LLOP / DCP

Zugangspunkt der Applikation:

Benutzte Schnittstellenpatametrisiung:

Stationskonfiguration
CPU

[H3 PC Adapte(PROFIBUS) E
m PLt.er [|so )

[Parametiierung eines vituelen Gerates fiir
den Netzwertyp MPI, der von PLCSIM

sirnudiet wird )
Schrittstellen
Hinzufiigen/Ertferner:
Driicken Sle F1, um Hilfe 2u erhalten. () PLCSIM{MPI) [ A

Abb. 43
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3 Kommunikationshardware auswahlen
Im Beispiel wird die Schnittstelle PLCSIM(MPI) ausgewahlt.
Die richtige Schnittstelle auszuwahlen, die an ihren PC/SPS
vorhanden ist.
Der PC/SPS sollte verbunden sein.

7 SIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20

o e [0 % % T W @ [cenFres |7 USBE BEM N
E‘j projekt_schunk_fb20 -- C:\tmp\projekt_

= 8P projeki_schunk_fb20 Objek Symbolischer Name Tvp GraBe | Autor
= [ SIMATIC 300(1) By Hardware — Stationskonfigurati.. - 16.04.2013 21:26:07
= [@ IM151-8F PN/DP CPU @Ecruats - cPU — 16.04.2013 21:26:00
+ (@ S7-Programm(l)
= [ SIMATIC 300(2)
+ @l cPums

PG/PC-Schnittstelle einstellen [x]

Zugriffsweg |LLDP/DCP|

2ugangspunkt der Applikation:

(Standard fir STEP 7)
TCPAP(Auta) -> VMware Accalerated AMD... |
| EBTCRAP -> VMware Accelerated AMD. -~

EATCR/P -> Vidware Accelerated AMD.
i - Salon

CRETCP /P (A0 > iwore Accelorais Ty
€ >

{Parametrierung fur den IE-PG-Zugang lhres
NDIS-CPs mit TCPAP Protokoll (RFC- 006))

Schnitistellen
Hinzufigen/Entfermnen:
. | T
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, TCR/IP(Auto) -> VMware £

Abb. 44

4 Besteht eine Verbindung tiber Ethernet, wie in diesem Bei-
spiel, wird diese Schnittstelle vorgeschlagen:
TCP/IP(Auto) -> VMware Accelerated
Es konnen div. Einstellungen vorgenommen werden. SCHUNK
empfiehlt, die Standard Einstellungen beizubehalten. Sollte
keine Verbindung zur Steuerung aufgebaut werden kénnen,
miissen samtliche Einstellungen Uberprift werden.
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SEICUEIE CIUT-CICM £ HW Konfig - SIMATIC 300(1)
tion | Station Bearbeiten EinfUgen Zielsystern Ansicht Extras Fenster Hilfe

Ubertragen |0 =58 % & &« () B ¥

ZISIMATIC 300(1) (Ke' ot iies) -~ projekt_schun e ==

Profil: m
# ﬁ! PROFIBUS-DP

ﬁ PROFIBUS P4
PROFINET 10
[
[

PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1]
¥

SIMATIC 300
[ SIMATIC 400

 SIMATIC HMI St
| [l SIMATICPCBas
B, SIMATICPC Stal

< >

PROFIBUS-DP-Sla ¢

ves der SIMATIC _'I
$7. M7 und C7

Ladt aktuelle Station in Ladespeicher der aktuellen Baugruppe. Y

Abb. 45

1 Hardwarekonfiguration in Baugruppe laden
ACHTUNG: Die SPS muss sich in "Stop" befinden.

Zielbaugruppe auswahlen

Zielbaugruppen:

~Esugieppe
CPU 315-2 DP

Alles markieren I
Abbrechen | Hilfe

Abb. 46

2 ZIELBAUGRUPPE auswahlen
Baugruppe auswahlen und mit "OK" bestatigen.
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Teilnehmeradresse auswahlen @

Uber welche T eilnehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 315-2 DP verbunden?

B augruppentrager: Ijl

Steckplatz: l_—l
Zielstation: -
—

Anschlul an Zielstation eingeben:
MPI-Adresse | Baugruppentyp  Stationsname | Baugruppennam

1> I

< >

Ermreichbare Teillnehmer:

< >
(C nzeigen D
e ———
Abbrechen Hilfe
Abb. 47

3 Erreichbare Teilnehmer
Teilnehmer werden durch klicken auf dem Button "Anzeigen"
ermittelt.

Teilnehmeradresse auswahlen

Uber welche Teilnehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 315-2 DP verbunden?

B augruppentrager: Ijt
Steckplatz: l——‘[

Zielstation: o
—

Anschiuf an Zielstation eingeben:
MPI-Adresse | Baugruppentyp  Stationsname | Baugruppennam

2 CPUS41-0
< >

Ernreichbare Teilnehmer:

CPU341-0 . ]
< >
Alktualisieren
( p Abbrechen Hife |

Abb. 48

4 Teilnehmeradresse auswahlen
Ermittelten Teilnehmer markieren und mit "OK" bestatigen.
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SCHUNK e "

D8 By &

(0} IM151-8F
) | Laden

LR dnsn DO R e2

Station:
SIMATIC 300(1)

Baugruppe:
[0/2/0] IM151-8F PN/DP CPU

3
i
i
i
E
[

v
< >

4| =| PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1)

PROFIBUS-Adresse | Baugruppe | Bestelinummer Firmware | D..|K..|

L T ~v2 =~ ~ T T Tamas -
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Y
Abb. 49

5 Hardwarekonfiguration wird in die SPS tibertragen.
Sollte nachgefragt werden, ob die SPS/CPU in Stop gesetzt
werden sollte, befand sich die SPS vorher nicht in Stop oder es
wurde die falsche Steuerung ausgewahlt. Evtl. ist die Ubertra-
gung abzubrechen.

In diesem Beispiel wird davon ausgegangen, dass sich in der SPS
noch kein SPS Programm befindet.

Wenn nun die SPS auf Run geschaltet wird und alles fehlerfrei ist,
inkl. der angeschossenen Hardware, sollte das System ohne St6-
rung in Run gehen und bleiben.
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Einstieg)

Software einspielen

01.01| FB20|de

In dem Musterprojekt sind alle Bausteine vorhanden die wichtig
sind, um das Modul lber die SPS anzusteuern. Bei der nun folgen-
den Beschreibung wird von folgenden Vorrausetzungen ausgegan-
gen:

¢ Muster Projekt von Schunk ist entpackt.
¢ Das oben beschriebene Projekt wurde erstellt und funktioniert.

¢ In den erstellten Projekten sind keine weiteren Daten enthalten
und wurden gesichert.

Umkopieren Grundprogramm

X/SIMATIC Manager - FB20_20121214
Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

D 8F ¥ 2@ dn @’1 =R .."‘ | <Kenfiter > RN Y
.- E[EX
- l SIMAT[E300[1] (& Systemdaten - l CPU 3152DP 59 5ystemdaten
M crusis2oP g e = @cruns2or g e
=) (1) S7-Programm(2) =) (1) S7-Programm(E) £ 0882
(@) Quellen () Quelen | 5 oo
(3 Bausteine 6] Bausteine| S0
0B
{30820
DB
3 0B120
08121
W test 1620
& SFC14
& SFC15
¢ siilll ¢ bS < bl K< >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCPAP(AUtD) -> LevelOr
Abb. 50

1 Projekte 6ffnen
Erstellte Projekte und Musterprojekte von Schunk sind geoff-
net und die Fenster sind nebeneinander angeordnet.
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SCHUNK e "

KISIMATIC Manager - FB20_20121214
Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D@ (22« | § 2@ dlo %2 =5 8| Kenfien

A[=]td

2 projeke schunk... | [O1fX| = FB20_2012121...

=~ V@A

- BX

= &P projekt_schurk_fb20 Objektname = &) FB20_20121214 Objektname
= [ SIMaTIC 30001) &5ystendaten = [l CPU31520P ¢ lemdaten
- @crumsaor |50 = @crusisaor Fgom
= (1) S7-Programm(2) = (1) S7-Programm(E) £ 0B
@ Queller.u 1] Quelle O FB1
(g Bausteine @ Fu 33:71
081
{3 DB20
DB
a0Bi20
4 0e121
W test_(b20
& SFC14
&3 SFC15
¢ s e s < | 2 >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, TCP/IP(Auto) -> LevelOr

Abb. 51

2 Bausteine kopieren
Bausteine OB1 bis SFC15 im Musterprojekt Schunk (rechtes
Fenster) markieren und per Drag and Drop in das aktuelle Pro-
jekt ziehen. Dabei kann der vorhandene OB1 iberschrieben
werden.

= ACHTUNG:Kopieren ohne Systemdaten.
Beim Ubertragen der Systemdaten kann es zu Schwierigkei-
ten kommen, da diese speziell fiir die jeweilige Hardware-
konfiguration erzeugt wird.

[ SIMATIC Manager - FB20_20121214

Datel Bearbeiten Einfligen Zielsystem Arsicht Extras Fenster Hilfe
D (8|4 R e &% - EE B[ eare |7/ RBR BBMIN

Z projekt_sd1unk_fp20_3...Eu[lé F820_20121214 - C... [ [0 [X]

- @ projekt_schunk_fp20_3
= [ SIMATIC 300(1)
5 [§ M151-6F PN/DPCPU

= (511 S™-Programm(1)
(B Quellen
[ Bausteine

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten,

Objekiname | Typ = &) FB20_20121214

Objekiname | Typ

@) Quellen  Cuellordner I
@ Bausteine  Bausteinardner offling|

BSymbole  Symbokabelle

- il CPUMNS-2DP () Cuell
5 @orumseor g
= (&) S7-Programm(6) €k
(3] Quellen
) Bausteine

{ ) {

TCP/IP(Auto) -> WMware £

Quellordner

wardner offline

¥

2618 Bytes

Abb. 52
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3 Symbolik-Ordner umkopieren. Dabei kann der vorhandene
Symbolordner Gberschrieben werden, wenn dieser nicht bear-
beitet wurde. Ansonsten konnten Daten verloren gehen!

FZSIMATIC Manager - projekt_schunk_fp20_3

.....

PrOJekt schunk fPZO 3r \rﬁ'mo 20121214 - C:\... . @E

= B projekt_schunk_fp20_3
= [ SIMATIC 300(1)
= [fl IM151-6F PN/DPCPU
=/ 1 S7-Programm1)
(@) Quellen
Bausteine

m Quellen  Quellordner
0 Bausteine  Bausteinordner offline
Bl Symbole  Symbaltabelle

Es existier bereits ein Objektvom Typ 'Symbaltabelle’,
. Soll dieses Objektund sein gesarmter nhalt ersetztwerden ?

{ }

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. TCP/IP(Auto) -> WMware £ |

Abb. 53

4 Objekt und gesamten Inhalt ersetzen.

L SIMATIC Manager - projekt_schunk_fb20 E\@@
Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystern Ansicht Bxtras Fenster Hilfe
D |3 | 4§ 2R 9 95 % - EE|E | < Kein Fiter > RANAR

4

& a Objektname | &P _ Objektname:
SIMATIC 300(1) S)5stemdster = ffll CPU3152DP &9 5ystemdaten
- [§] M151-8F PN/DP CPI 5 O = [8 cPu1520P o 0B1
E S7-Programm(1) & 082 = (s3] 57-Programm(E) & 0882
(o] Quellen o FB1 (3] Quellen oHFET
£} Bausteine & FB20 [£H Bausteine & FB20
Em 0] 3 DB1
DB20 3 0B20
& DEA DB
& DB120 £ DB120
& D21 o 0B121
W test_fb20
&3 SFC14
&3 SFC15
_ tl] B ] &3 Rl b2 2
'Einflgen ": Wurde flr 3 von 3 Objekten erfolgreich durchgefihrt. TCP/IP -> NdisWanlp _,;.

Abb. 54

5 Das Musterprojekt schlieBen
Die Bausteine wurden kopiert.

= Das Musterprojekt kann nun geschlossen werden.
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SCHUNK e "

LISIMATIC Manager - FB20_20121214
Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
DS 27 % B2 dn| 2 %% = 5 E| &[] <KenFien > V@R

2 FB20_2012121... [= O]

= & FB20_20121214 Objekiname
= [ CPu31520P &3 Systemdaten

= [ cruzs20P
= (s1) $7-Programm(f)

@ DBI120
@ 08121
Y test_fb20
& SFC1d
B SFCI5
-
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, f TCPAP(AutD) -> Leveldr /
Abb. 55

6 Anpassungen im SPS Programm
Baustein FB1 vom Projekt 6ffnen.
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',:;'H KOPAAWILIFUP - [FET -- "GPA: Spezif. Versw.” - FEXO_20130...

FE & LR o o e Y

schunk antrichssystem: fb20 teat funktion

=l Wetzwerk 2 (dachumk antrieb: datensmatausch spas/modul Eingangsber

L 256
T "AP: Fon.3D.".kos peb adr DEL2]1.DEE]
CALL "DFRD_DAT SFC14
LADDE :="AF: Kom.3D.".kom_peb_adr DEL21. GEW]
RET Wal:="aAF: Kom.3D.".kon_sfcld_cet wal ELZl.DEW2
RECORD :="AF: Fom.350.".kon_peb FDBLZL. DEX4. O

Eﬁi KOPSAWLAF LT - [FHA -- "GPA: Spezif. Yerae.™
i Dabe Bearbesten Enfiigen  Jflelsystem Test  Arsicht  Extras  Fenster  Hife
=l & B | e o |Gl e | By
- LT W

35-6
"&F: Kow.5D.".kom pab adr DELEL.DBWEL
I:.i‘.I..L "DFER_DAT" EFCLS
LADIR 4"&1? ]-!l;rn.SI'.‘l.".fl:nm_Pah_q.d.: DRpL2l DEN
RECORD :="AP: Fom.5D.".kew pab F¥DE] DE2
BET VAL:="AP: Kom.3D.".kom =2fcls cet wal DELEZ].DBARZ2

| @Cw entrieb: datenauatauach Fpa/modul .ﬁ.uﬂl:'ml:lﬂfhElE

Cwiicken Sie F1, um Hilfe 2u arhalben, = cifire
Abb. 56

7 Adressen anpassen
Die Adressierungen der Ein- und Ausgange, die bei der Hard-
warekonfiguration am SCHUNK-Modul eingestellt wurden,
sind im FB1 Netzwek2 und Netzwerk4 einzustellen.
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HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfigurat... B@

lﬁ Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

- | 8] X

08§ &8 “f daa DO RN

a3 12 Pravze

Steckplatz DP-Kennung ... | Bestellnummer / Bezeich..  E-Adresse JA-Adresse | Kommentar

';‘?Ej.-re/fz 16 Bte Ot
J8tefy, 16 Bate Ot

DrUicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Abb. 57
8 Der KOP/AWL/FUP Editor kann geschossen werden.

ZISIMATIC Manager - [projekt_schunk_fb2... g@

&p Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster
Hllfe = || %
&8 & B L-W( )a 5 2p e i EE | < Kein Filter > Ll?pL
. &‘« projekt_schunk_fb20 Laden | Symbolischer Name | Erstellsprache |
- . SIMATIC 300(1) B S ystemdaten :
- [@ 1518 PN/OP CPU |5 gy 5YS: G.Sig /Dat Verz. FUP
= (&0 S7Pogamm(l) 15 gy 1/O_FLT1 FUP
(& Quellen 5 FB1 GPA: Speaif. Verzw. FUP
(3 Bausteine B2 FLUP
3 FB20 FB_SMP AWL
3 DB1 fb1_dbi DB
3 DB20 FB_SMP_DB_SD DB
T DB21 FB_SMP/DEI DB
T DB120 AP: SV.SD Analyse DB
T DB121 AP: Kom.SD. DB
test_fb20 test_fb20
SFC14 DPRD_DAT BWL
SFC15 DPWR_DAT AWL
< Il | B3 >
Ladt akbuelles Objekt in Zielsystem, Y

Abb. 58

9 Bausteine in die CPU laden
ACHTUNG: CPU auf Status STOP setzen um Stérungen und un-
kontrollierte Bewegungen zu vermeiden. Dazu kann z.B. der
RUN/STOP Schalter an der CPU auf STOP gestellt werden.
Die Bausteine von OB1 bis DB121 sind zu markieren. Mit dem
Anklicken des Icon in der Mentleiste Symbol, wird das Pro-
gramm Ubertragen.
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Kopieren., .

081

& | @ || <KeinFiter>

name

temdaten
1

Abbrechen I

;g_infiigen Organisationsbaustein

ﬁ |Das Objekt '0B1" existiert bereits. Wollen Sie es uiberschreiben?
L]

Umbenennen ... | 2 e abals |
Ja K Alle ! Nein | Keine | Abbrechen Hilfe
Abb. 59

10 ACHTUNG: Sollten zu kopierende Bausteine in der CPU vor-
handen sein, werden diese nach bestadtigen der Meldung
tiberschrieben und kénnen nicht wiederhergestellt werden.

Die CPU sollte kein Programm enthalten (Lauf- Vorausset-
zung): Bevor diese Meldung bestatigt wird. sollten Sie sich
ganz sicher sein, ob Sie mit der richtigen SPS verbunden sind
und ob wirklich die Bausteine liberschrieben werden sollen.

= Wenn sicher gestellt ist, dass durch eine Bewegung der
Baugruppen kein Schaden entsteht, kann die SPS auf Run
geschaltet werden. Sollte alles korrekt gemacht worden
sein, musste das System ohne Stérung hochlaufen und im
Run- Modus bleiben. Ansonsten sollten die Fehler beseitigt
werden.
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SCHUNK e~

¥SIMATIC Manager - [projekt_schunk_fb20 -- C... [2 [E|X]

&9 Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe -
8 x
D |87 | & B2 | oa| @ | % ™ &3 | & | <KeinFiter> % | %8 &l
P projekt_schunk_fb20 Objektname l Symbolischer Name I Erstellsprache I Grole ir
SIMATIC 300(1) 5 Systemdaten
= [l M151-8F PN/DP CPI | = 5YS: G.5ig./Dat. Verz FUP
= [z S7Programm(l) | o opgy 1/0_FLT1 FUP
% g::!;le @ FB1 GPA: Speai. Verzw. FUP
SHFE20 FB_SMP AL
3 DB fb1_dbi DB
& DB20 FB_SMP_DB_SD DB
& DB21 FB_SMP/DEI DB
G DB120 AP: SV.5D Analyse DB
.08 AP: Kom.SD. DB
r.es:t_lbzlj test_fb20
= ; DPRD_DAT AL
& SFCIS DPWR_DAT AL
>l < >
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. TCP/IP -> NdisWanlp /

Abb. 60

11 Variablentabelle mit Doppelklick 6ffnen
Uber die Variablentabelle kann das FB20/Modul von Hand
angesteuert werden. Dabei ist vorher sicher zu stellen, dass
durch eine Bewegung des Moduls kein Schaden entstehen
kann.
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Var - test_fb20

Tabelle Bearbeiten Einflgen Zielsystem Variable i Extras Fenster Hilfe
#| D|d| & x|W|@||-] x| %l 2] w2
ervice + anahs

DB 2006 1050.0 AP SV SDoAnshyss® s =kopieren der kemmunkationsdaten in den db BOOL true
DEV0DEX 10501 "AF SV S0 Analyse” s 1=kopieren der fi-information zur analyse BOCL true
¥ peckerang
DEI20 08K 10000 =AF: S S0 Analyse® = b input 1sbewegung Gber posiive flanken (wiedsrsinschal speme) BOOL
DEN200EK 10001 AP SV SD.Analrse” s b nput 1=reset BOOL
DE1200EX 1000.2 “AF: SV SDAnsves" 5 DR ingut 1=ireigabe BOOL true
DE 20 DR 1000 3 2P SV 5D Anafyze® 3 bt input 1 sreferenzierung sulomabizch susfihren BOOL
DE1200EX 10004 AP SV SO ANSEs" 5 DR NpUE 1 =rslensnTisrng hand sustibne BOOL
DE120.0EX 1000.5 “AF: SV SD.Anskvse" s b input 1=tippanfshren negath BOOL
DB 2008 10006 AP SV SDAnalvse" s b input 1 =tippendtaihnen positiv BOOL
DEN 006X 10007 “AF SV 5D Ansvee® 5 b ingut 1 =enirish stoppen BOOL
DE120.0EX 1001.0 AP SV SDAnshves" 5 bl npUt 1=antrish funktion ausbifren (sbindips trigem dar funktionsn) BOOL
DEM200EX 1001 .1 AP S¥ SD.Anayre” 5 bE input 1=anirieh furddion starten (rar m pogthve flankes start) BO0L
DB 2006 1003.0 “AF: SV SDoAnshvss" s b input {=anirish funidion staren + susfiirung bis endistop Gber poflanks  BOOL true
DENZ0DEK 1001 2 “AF SV 5D Analyse” s b input 1=anirieb mé sirom nenmwert betreiben BOOL
DET20 06X 1001 7 4P SV SD Anslves® 3 bt input 1 =verishrsstztabeian funktion het prionts BOOL
DEIZ00EE 1002 AP SV SOAnayvse"s Dybe input modus b, o1 (sishe handbuch) HEX Bt GAB0
DETZ00EW 1004 “AF SV SDANMNYES" 3 InINEUE yarishrsalT ne. Tum suziihnm DEZ [
DE1200E0 1006 =aP: SV SD.ANNYIS" 5 1ol iInput Sol-wer v f geschwindokn 10r des tip, funktion GLEITPUNKT 500
DEI200E0 1000 AP SV S0 Anshyss" s realinput sollwert v f geschwindigked fir regelungs furktionsn GLETFRT 100
DE1Z0DEC 1014 AP SV 5D Analvse” s real input soll-werl v rampe (beschisunigungierzigenung) GLEITPURKT 1000
DE1Z200E0 1018 “AF: SV SDAMEs" 3 Fealingut soll-wer | / stromed GLEITPUNAT 65
DEIZ00E0 1022 AP SV S0Analyse” s realinput sollomert der position GLEITPLNAT 100
DEIZ00E0 1026 "AF SV SDAnves" 3 realinput sollwer nuck GLEITRUNKT 20000.0
DEI200B0 1030 AP SV SDAnahyss"s reslinput sollwert zaf flr posiicnisrng GLETFLT 20
DEIZ0DEC 1054 “AF SV SD.Anakvse" s realinput neferenzienng automatic verzidenng iir io in sekunden GLEITFUNKT 10
DE1200E0 1034 AP SV SDAnayves" 5 realinput réfersrmisnng hand - sol-v GLEITPUNKT
DENZOCEC 1068 AP SV 5D Anatvee® 5 real input refersnzienung hand - positionienungs et GLEITRURKT
DETZODED 1042 AP SV SD.ARMvEs"2 Feal gt refererzienung hand - nelative poetion Tum yverfshosn GLEITPUNKT
DEMN200E0 1046 AP Sv 50 Analyze” 3 realinput stérung - meo:. el i komemuniotion in seionden GLETRLNAT 025
DEN2ODEN 11000 “AP. SV S0 Anslvse.s bi ouput 1=mekiung vorhandenierkannt BOOL
DE1Z00EK 11001 “AF: SV SD.Analvee" 5 b ouput 1=siirung vorhandensriannt BOOL
DE1Z0DEE 1101 AP SV SDAnahse"5 Dybs oulput betristismaliung {warmung rr. HEX
DEN200EE 1102 =AF SV SD.AMYIe" 3 Dybe oulput stirunganr, HEX
DEIZ20060 1103 AP SV SDoAnsyss" s Dybe oulput: strung inho. - cmd keenmando HEX
DE21 DEW 160 FH_SMPOEr sdfd_s funkiion der sprung nr. DEI
DEC DEW 165 FB_SMPOEr sd vk Zykdus sprung nr. DEX
DETZ0.0EX 11100 “AF SV SD.AMYE" 3 DE OUDUE 1 =kommuniation 1 ok (aktiv) BOOL
CEI200EX 11101 AP SV SO Anahyse" 5 b oubpul 1=system ist referensied BOOL
DE120.0EX 11115 AP SV SDAnay:e" 3 DR OUEpUt 1 =system kst relsrenTien (stetus nach x-Tol durch 1h) BOOL
DEi 2006 1110.2 “AP: SV SDoAnshyss" s b input {=refersnzierung hand, ireigabe bewsesgunotippen BOOL
DENZ0DEX 1110.3 "AF SV 5D Anafvse™s bE oulpul 1=programmier modus akih BO0L
DET20DEN 11104 “AF. SV SDAnRMe" 2 bR oulput 1=brames it fest [ fdert BOOL
DEN200EK 11105 "AF: S S0 Analvse” s |bi output 1=system - bewegung ist vorhanden BOOL
DET20.0EX 11106 “AF: SV SDANMYES" 3 DR OUpUE 1=3ySbem - molor blockier BOOL

Fir Hilfis driicken Sie F1, 2 offine Abs < 5.2

Abb. 61
12 Variable beobachten

Mit Variable Tabelle online gehen, Gber Symbol IH ‘ Brille
aktivieren.
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SCHUNK e "

PF\F l'_\

m Tabelle Besrbelten Einfligen Zlelsystem  Varlable Arsicht Exires Fenster  Hilfe & %
| Disla 8 il || x| E el el fEY . -
Dpelamt [Q‘mhol lSrmbnﬂkommzmar ]Anzsigelnr Statuswert |S18uerwen F.s

i senice + analyse

DE120.D8X 10500 "AP: 5V.50.Analy 1=kopieren der kommunikationsdaten in den db BOOL Bltrue trug
DE120.08% 105001 “AP: 5V 5D Analy 1=kopieren der fo-information Zur analyse BOOL B true trug

i bedienung

DE120.08% 1000.0 "AP: SV.SD.Analy |bil input: 1=bewsgung dber positrve fanken (wiedereinschalt .. BOOL [ false

DE120.08X 10001 "AP; SV 5D Analy il input: 1=resel BOOL  [Ejtnue

DE120.08% 1000.2 "AP: SV SD.Analy bit input: 1=freigabe BoOL  [Ejtoue true
D120 DBX 10003 "AP; SV.5D.Analy B input: 1=referenzierung amunam:h ausfuhren BOOL
DE120.08% 1000.4 "AP: SV.SD.Analy il input: g hand BoOL  [ifalse

DE120.08% 10005 “AP: SV.SD.Analy bit input: 1=tippen/fahran negate BOOL [ false
DE120,DEX 10006 “AP: 5V 50 Analy bit input; 1=tippen/fahren positiv BOOL [ false
DE120. 08X 10007 “AP: 5V.50.Analy bit input: 1=anireb: sloppen BOOL W false
DE1 20, DEX 1001.0 “AP: 5V 5D Analy bit input: 1=antrieh funktion ausfibiren (standige tigem der ..  BOOL W false
DE120.08% 1001.1 "AP: SV.50.Analy bit input: 1=anirieb funktion starten (nur mit positive Ranke st BOOL [ false

MERRRRERE DN AE NN ENFEEEEREEEFR RN

DE120.08% 10030 “AP: 5V 5D Analy bit input: 1=antrieb funktion iitnn+mﬂwmhuandl'm... BOOL Htrue trug
DE120.08X 1001.2 “AP: SV .50.Analy | bit inpuk: el mit strom bet BOOL .fﬂna
DE120.D8X 10017 “AP: 5V S0 Aaaly bit Input: 1=varfahesatztabellen finktion hat priontat BOOL W fatse
DE120.088 1002 “AP: 5V .50.Analy byle input: modus b0 c1 (siehe handbuch) HEX B#1E&E0 B#16#E0
DE120.08W 1004 “AP: 5V 5D Analy it input: vedahesatz fr. Zur ausfibren DEI B 6
DE120.D80 1006 “AP: 5V .50 Asaly real input: solkwed v/ wmwu far &em funktion GLEMP £0.0 00
DE120.0DBD 1010 “AP: 5V.50.Analy real input: solk wi i fiar gs funktion... GLEITP.. 10.0 10,0
DE120.080 1014 AP SV S0 Analy real inpul: Sollwirt ¥ rampe (besdllwuguuhmbganmg} GLEITP 100.0 100.0
DE120.DBD 1018 “AP: SV.50.Analy real input: sollwer i £ stromwert GLEITF. 6.5 6.5
DE120.D8D 1022 “AP: SV.SD.Analy real inpul: sollwa der position GLEMP 10.0 100
DE120.DBD 1026  “AP: 5V 5D.Analy real input: solbwer mck GLEMTR 20000.0 200000
DE120.080 1030 “AP: SV.50.Analy real inpul: sollwer zeit fir positionierung GLEMP 20 20
DE120.080 1054 “AP: SV 5D Analy real input: referenzierung automatik verzterung fir i in seku.. GLEITP 1.0 10
DE120.080 1034 “AP: SV S0 .Asaly real ingul: referenzserung hand - soll-v GLEIP.. 00
DE120.080 1038  “AP: 5V 50 Analy real input: referenzierung hand - positionisrungs zeit GLEITR 0.0
DE120.080 1042 “AP: SV 50 Asaly real input: referenzierung hand - relative position zum verfahren GLEITP.. 00
DE120.DED 1046 “AP: 5V 5D Analy real input: storung - max. Zeit fdr kommunikation in sekunden  GLEITP 025 025
DE1 20, DEX 11000 “AP: 5V 5D Analy bit output: 1=meldung vorhanden/erkannt BOOL W false
DE120. 08X 11001 "AP: SV .50.Analy bit oudput: 1=stdmung varhandenfarkannt BOOL [l false
DE120.088 101 “AP: 5V 5D Analy byle oulpul: betnebemeldung f wamung nr. HEX E#1E6#00
DE120.088 1102 “AP: SV .50.Analy byla output: stérungsnr. HEX E#1E400
DE120.088 1103 “AP: SV .SD.Analy Byle outpul: stérung info. - emd Kommando HEX E#IENIS
DE2.DEW 180 “FB_SMP/DE". sd 1 funktion der Sprung fr. DEZ 24
DEX DEW 166 “FB_SMP/DEF =d. zyklus sprng nr DEZ b
b
projekt_schurk_fb20\SIMATIC 300(1)\. \S7-Programm( & E Abs < 5.2
Abb. 62

13 Variable steuern
Die Seite bis zum Ende herunter scrollen liber das Symbol

Variable steuern. Herunter scrollen ist wichtig, damit alle
Werte (ibernommen werden.
Dazu kann es notig werden, dass mehrmals die Steuerfunktion
ausgefuhrt werden muss oder dass bereits gesteuerte Vorga-
ben/Signale/Daten geldscht werden.
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Steuern X1491:5006)

‘ Der Speicher in der CPU des Zielsystems reicht evtl. nicht
! aus, um alle sichtbaren Yariablen zu steuem.
Soll ‘Steuem’ fortgesetzt werden?
Ja Nein Hilfe |
Abb. 63

14 Meldungen die nach dem Start Variable Steuern erscheinen,
mit "Ja" bestatigen.

Var - [test=fb20 - @projelg:__schunkaZOKSlMATlC 30

¥3 Tabelle Bearbeiten Einflgen Zielsystem Varigble Ansicht Extras Fenster Hilfe = | ] o
4| D@ & &[8|e|o|| X| B8] N Her o] &[4 |
Operand [ symbol [ symbolkommentar | Anzeigetorm| Statuswert A
=
139 |DB120.0BX 11000 "AP: S SD.Analyse”.s kil output: 1=meldung vorhandenierkannt BOOL false
40 |DB1 20 DBX 11001 "AF 5V SO Analyse" 5 bl QP 1=storung vorhandererkannt BOOL %
M 1120 11 & SD.Anakyse" s -3 L WWarnung nr. Fﬂ
42|DB1200BB 1102 "AP: SV SD Analyse”s byte output stérungsnr, HEX BH6£00
43|DB120DBB 1103 "AP: S¥ SD.Analyse”.s byte output: storunginfo. - cmd kommando HEX B#6£05
m
45 |DB21 DBW 160 "FB_SMP/DBI" sd fid_s funiion der sprung nr. DEZ 2
45|DB21 DEW 165 "FB_SMP/DBI" s zykl_ zyklus sprung ir. DEZ 16
47 |DBTZ0DBX 11100 "AP. Sy SD Analyse".s Bil OUIPUL 1=KOMMUNKalion ISt 10/0k (aKlv) BOOL TTie
48 |DB12008X 11101 "AP: SV SD Anslyse" s bil output: 1=system ist referenziert BOOL [ true
49|DB120DBX 1111 5 "AP: SV SD Analyse” s kit output: 1=system ist referenziert (status nach x-zet durch ) BOOL true
S0 |DB120 05X 11102 "AP. Sv SD Analyse" & Bl AU 1=referenzierang hand, freigane beweegungippen BOOL lw
'51|DB1200B% 11103 "AP: S SD.Analyse”.s kil output: 1=programmier modus akdiv BOOL 1 felse
22 |DB1200B% 11104 "ap: SY 5D Analyse" s bit output: 1=bremes ist fest / fidert BOOL .t’ue
53 |DB120DBX 11105 "4P: SV SD Analyse” s kit output: 1=system - bewesung ist vorhanden BOOL 1 false
54 |DB120DBX 11106 "4P: S SD.Analyse”s kit output: 1=system - motor blockiert BOOL W false
155 |DB12008% 11107 "4P: S¥ SD.Analyse”.s bl output: 1=funidion wurde ausgefiht iofok BOOL 1 false
E DB1200BX 1111.0 "&P. S 3D Analyse"s bit output: 1=funklion wrurde nicht ausgefihrt niofabbruch BOOL .fdse
57
56 |DB120DBA 1112 "AP: SV SD Analyse".s int outpul: funktion  regelung verfahrsaiz nr. zum ausfiihven beiio ausfii.. DEZ 0 =
S0 NI M NEN 1114 AR SV SN Anshiea' ¢ vaal acdei b fonltinn fracakme onll woart | stvnemamart el i aneflieane 31 FITD! NG T
< >
projekt_schunk_fb20\SIMATIC 300(1)\,. \S7-Programm(1) & NN bs <52
Abb. 64

15 Antriebsmodul ansteuern
Statuswert der Variablen in Zeile 37 muss groBBer Zykluszeit
gewahlt werden.
Im Schunk Test ist der Wert auf 0.25 eingestellt.
- Setzen der Variablen auf true( Strg und 1)
- Setzen der Variablen auf false (Strg und 0
Zeile 10 (Reset): Kurz auf 1/0 setzen.
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Zeile 12 (Referenzieren): Auf 1 setzen, bis das Modul referen-
ziert ist. Siehe Zeile 48/49 sind dann beide auf True.

Antrieb kann durch Setzten der Variablen auf Statuswert true
in Zeile15/16 nach Links oder Rechts gedreht werden. Die Ge-
schwindigkeit kann durch Verandern des Wertes der Variab-
len in Zeile 26 erhoht / verringert werden. Die , Kraft” kann
durch verandern des Wertes der Variablen in Zeile 29 er-
hoht/verringert werden.

Dies sind nur einige Beispiele. Diese Variablentabelle dient
zum Testen/Probieren der Funktionen vom Modul.

Es ist stets darauf zu achten, dass kein Schaden oder keine
Verletzungen entstehen kdnnen.
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4.1

4.2
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FB20 im SPS Programm einbinden

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der FB20 im SPS Pro-
gramm verwendet werden kann.

FB20 und die Datenbausteine

Der FB20 bendtigt einen Dateninstanz-Baustein.

Dabei kann ein einzelner DB pro FB20-Aufruf zugewiesen werden,
wie es im Beispielprojekt zu sehen ist.

Weil der FB20 multi-instanzfahig ist, konnen die Daten auch im
statischen Bereich angelegt werden.

Einstellung der Schnittstelle/Kommunikation

Die Kommunikation zwischen SPS und Antrieb erfolgt Giber die E/A
Daten. Weil am FB20 die Adressen der Daten von der Kommunika-
tion Gber Pointer angegeben werden, konnen die Daten im E/A Be-
reich, Pherepheriebereich, Merkerbereich oder im Datenbaustein
liegen.

~| Hetzwerk 2 )=

chunk anteieb: datenaustausch spa/modul Eingangsber

L ZE6

T "AP: Hom.5D. ".'I-rnu._;e'b_ad.l: DEL121 . DEW

CALL "DLFRD_DAT™ EFCl4
LADDR  :="AF: Fom.Z5D.".kom _peb_adr LBLZL. DEW
FET WAl:="AF: Fom.5D.".kom afcld ret_wal LBl DEY

FECORD :="AF: Kom.50.".kom_peb

Deiickan Sie F1, um Hilfs 2u srhalten.

& Dot
Dol &
CE T

H Hetzwerk 4 :echunk ancrileb: datensustenach spsfmodul Ausgengsbere
L &5h

T AP Fom.50.".kom_pab nde 1:
CALL “DFUR_DAT EFCLL
LAODR 1="AP: Hom.35D.".kom_peb sdr
RECORDy i="AP: Hom.SD." . hom_ pab
BEET Wal:="AP: EHom.,5D.".kom sfclS5 ret wval

Bearbeiten  Enfigen  Zielsystem  Test Anmcht Extras Fenster  Hife
i O Sy
k7

Abb. 65
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Damit sichergestellt wird, dass die Datenkonsistenz erhalten
bleibt, sollten die Daten Uber die SFC14 / SFC15 gelesen bzw. ge-
schrieben werden. Entsprechend mussen die Adressen in Merker
oder Datenbaustein zwischengespeichert werden, um dann die
Adressen an den FB20 zu Ubergeben.

SCHUNK empfiehlt, die Anfangsbytes der Eingange mit anzugeben,
damit dies in der Querverweisliste erscheint und somit eine besse-
re Softwarewartung moglich ist.

4.3 Datenbaustein fiir die Service- bzw. Systemdaten

db sys 3o [l B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- “GPa: Spezif. Verzw." -- FB20_20121214\CPU 31... [E]E)%)

= Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Test sichl: Extras Fenster Hilfe - | x.
DE-E & *e|o [t 9| *pig g (alq

<> O mE| e EE CLT e [

Netzwerk 3 : schunk antriebs ansteuerund =

Il(nnenc ar:

DEZ1
FEBZOD

"AP:
Kom. $D. " _kom_peb —Pi_fu adr in

"AP:
Kom.SD. " . kom_pab —pi_fu_adr_out

DEZ0O —{db_sys_sd

DB1z0.DBX1000.0 =——bii_1 bwyg_pf
DE120.DEX1000.1 —bii 1 reset
DE1lZ0.DBX1000.2 —{bii_1_ frg

bii_l_ref_auto_
DE120.DEX1000.3 —ast

bii_1_ref hand
DE1Z0.DBX1000. 4 —ast

DB120.DBX1000.5 —bii 1 tip neg bio_l bmipE120.DBX1100.0
DEl1Z0.DEX1000.6 =—bii_1_tip_pos bio_l_ sSWjfepElZ0.DEX1100.1
DBl20.DBX1000.7 —bii_1 mot_stop byo_bunr|—pEl120.DBEE1101

bii_1_mot_fkt_ byo_swmny | —DE120.DEE1102
DB1Z0.DBX1001.0 —fasf

byo_sm_info_chdipElZ0.DEE1103
bii_1_mot_fkt_

DBl20.DBX1001.1 —Starc byo_sm_info_mnr|pplz0.DBBl104
bii_1_ mot_fhkt reo_sm_info_

DE120.DBX1l003. 0 —fStarc_pf datal-pE120.DBD1106
bii_1_mot_ bio_l _kom iol_pElZ0.DEX1110.0

DB120.DBX1l00l.Z —{Strom nemm
bic_1_ref io fui pB120.DBX1110.1
DB120.DBX1001.3 —bii_do_0l_anst
bio_l ref io_fb|=pB170. DBEX1111._5
DE120.DBEX1001.4 =bii_do_02_anst

bio_1_ref_ frg_

DB120.DBX1001.5 —bii_do_03_anst bWy |—DpB1lZ0.DBX1110.2
DE120.DBX1001l.& —bii_do_04_ anst bioc_l prog akt pE1Z20.DBX1110.3
DE1Z0.DEELOOZ =by_fkt_mod bio_l_bremse_

fest | —DE1Z0.DBX1110.4
DB120.DBX1001.7 —{bii_1_vfs_prio

bio_1_ bewagung
DE120.DEW1004 —{ii_vEs_nr vhe |—pE120.DEX1110._5

DE1Z0.DED1OOE =={rei_sw_v_tip bio_l_mot_
blockiert | —pB1Z0.DBX1110.6
DB120.DBD1010 —{rei_sw_v_reg
bio_ 1 fkr_ iolpE120.DBEX1110.7
DE120.DBD1014 —{¥el_ sw_vr
bio_l_ fkt nio|—pE1Z0.DBEX1111.0

DE1Z0.DED1OL1S m{rei_sw_i

Abb. 66
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Der DB20 dient als Zwischenspeicher der Kommunikationssignale
und Eckdaten vom Antrieb, sowie Informationen vom FB20. Diese
Signale sind flr den Service wichtig, kénnen auch vom Anwender-
programm verwendet werden.

Damit die Daten aktualisiert werden, ist am Eingang dii_sf_cod der
Wert L#50331648 einzutragen. Dadurch werden in den DB die ak-
tuellen Signale und Daten eingetragen.

Der Nachteil liegt darin, dass es zu Lasten der Zykluszeit geht. Die-
se Option sollte daher nur genutzt werden, wenn sie unbedingt
erforderlich ist.

4.4 Zeitwert fur den FB20

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- “GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214)CPU 31... []B]X)
© Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster HI -0 X

D2~ EH & & @6 Cidin| 9 &0
O e = LT [N
DE120.DED10S4 —10_ev ~
bio_di_04_
rei_ref hand sStatus|—pp1Z0.DEX1111.4

DE120.DED1034 =i St

io_fkt_vfs _nr|-DE120.DEW111Z
rei_ref hand
DE1Z0.DBD103§ ——{2t_pos reo_fkt sw_il-pE120.DBD1114

rei_ref hand reo_fkt_sw_pos_pER120.DEDL11S
DBlZ0.DBD104Z —{¥el_pos

reo_iw_v|-DEB120.DBD1122
rei_sm_zt_max_

DE120.DED1046 ——{kom reo_iw_i|lDE120.DBD1126
MD2Z0 =—={dii_ztw_zyklus reo_iw_posipR120.DBD1130
DB120.DED10S0 —{dii_sf_cod ENO |~

Netzwerk 4 : schunk antriebs ansteuerundg

Hommentar :

< >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 offline
Abb. 67

1 Im FB werden einige Zeitfunktionen bendétigt. Dazu muss am
FB Eingang dii_ztw_zyklus die aktuelle SPS Zykluszeit
angeschalten werden.

2 Sollte der FB durch einen Weckalarm aufgerufen werden, ist
der Zeitwert vom Weckalarm einzutragen.
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5 KOP/AWL/FUP. - [OB1 -- "SYS: G.Sig.m.kl.. Verz.” -- FB20_20121214\CPU ... [E][E]
3 Datei Bearbeiten EinfUgen Zielsystemn Test

Ansicht Extras Fenster Hilfe =] 5 X

DEE & &L B> « | thda| a2 6
VORI e & 5 7 = < T | N2

0Bl : php=syum;pb.s;:>

php=sym:pb.s;:>Symbol
pPhp=sym;pb.a;:>Adresse
php=sym;pb.t;:>Datentyp
php=sym;pb_k;:>*Kommentar:

w: sps—-zykluszeiten erstellen

php=nw;>=;31200
L g0B1l_PREV_CYCLE
ITD
IT M z0 // sps-zykluszeit |

Netzwerk 2 : sprungverzeigungen anwenderprogramm

Kommentar:

< »
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 offline Z

Abb. 68

3 Im Beispielprojekt wird das Merkerbyte MB20 im OB1 erstellt.
Wenn der Zeitwert nicht an den FB20 Gbergeben wird, kann
das zu Problemen fihren.
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4.5

Signale

01.01| FB20|de

Warnungen / Storungen anzeigen

Fir die Anzeige von Warnungen und Stoérungen sind mehrere Sig-
nale / Daten vorgesehen, die bei der schnellen Stérungsbeseiti-
gung helfen.

R KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214\CPU 315-2D... [T |[B][X]
- | & x

{3 Datei Bearbeiten EinfOgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe
DEaW & ¥ B~ « | G5 ookl | O | B &
Mi=l=TEECEE = o T | N2
~
DE1Z0.DEX1000.5 —bii_1_tip_neg bio_1_ bmm~~pB1Z0.DEX1100.0
DB1Z0.DBX1000.6 —{bii_1_tip pos bio_1_sm—pplZ0.DBEX1100.1
DBE120.DBX1000.7 —bii_1 mot_stop byo_bmnr—pB120.DEB1101
bii 1 mot fkt_ byo_swnr—pB120.DBEBE1102
DB120.DBX1001.0 —{asf
byo_sm_info_cwmd|=DpB120.DBBE1103
bii 1 mot fkt_
DE120.DEX1001.1 —{Start byo_sm_info_mnr|-pB120.DEB1104
bii 1 mot fkt_ reo_sm_info_
DB120.DBX1003 .0 —{start_pf datal-pB120.DED1106
bii 1 mot bio_ 1 kom iof—ppBl120.DBX1110.0
DB1Z0.DBX1001.2Z —Strom_ nenn
bio_1_ref_io_ful~ppl120.DEX1110.1
DB120.DBEX1001.3 —bii_do_01_anst
bio_1_ref io_fbl=pB120.DBX1111.5
DB120.DBEX1001.4 —|bii_do_02_anst
bio 1 ref frg
DE1Z0.DBX1001.5 —bii_do_03_anst bwgl=pB120.DEX1110.2
b
< >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, 2 offline Abs
Abb. 69

e bio_1_bm = Betriebsmeldung / Warnung.
Wenn der Ausgang 1/True hat, liegt eine Warnung vor.

¢ byo_bmnr = Kodierte Meldung der Warnung.
Das Handbuch "Motion Tool Schunk" enthalt fur die Bedeutung
der Werte eine genauere Beschreibung.

e bio_1_sm = Storung.
Wenn der Ausgang 1/True ist, liegt eine Storung vor.

e byo_smnr = Kodierte Meldung der Stérung.
Das Handbuch "Motion Tool Schunk" enthalt fur die Bedeutung
der Werte eine genauere Beschreibung.
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5% KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yerzw.” -- FB20_20121214\CPU 315-2 D..

6%

{3 Datei Bearbeiten EinfOgen Zielsystem Test Aansicht Extras Fenster Hilfe
DEt-WlH & ¥ e o o | Chdn 9256
Al 2 = = = 0| N2
~
DE1Z0.DEX1000.5 —bii_1_tip_ neg bio_1_bm~pB120.DBEX1100.
DBE1Z0.DBX1000.6 —{bii_1_tip_ pos bio_1_sm=pB1Z0.DBX1100.
DBE120.DBX1000.7 —bii_1 mot_stop byo_bmnr —pp120.DEB1101
bii 1 mot_fkt_ byo_swnr—pB5120.DBEBE1102
DB120.DBX1001.0 —{asf
byo_sm_info_cwdi=pB120.DEE1103
bii 1 mot fkt_
DBE120.DEX1001.1 —{Start byo_sm_info_mnr|—pB120.DEB1104
bii 1 mot_ fkt_ reo_sm_info_
DB120.DBX1003 .0 —{start_pf datal—~pB120.DED1106
bii 1 mot_ bio_1 kom iol—-pB12Z0.DBX1110.
DB1Z0.DBX1001.2Z —Strom_nenn
bio_1_ref_io_ful~pp12Z0.DBEX1110.
DE120.DEX1001.3 —bii_do_01_anst
bio_1_ref_ io_fb|l=pB120.DBX1111.
DBE120.DBEX1001,4 — bii_do_02_anst
bio 1 ref frg
DE1Z0.DBX1001.5 —bii_do_03_anst bwgl=pB12Z0.DBEX1110.
b
< >
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, 2 offline Abs -

Abb. 70

Der FB sendet regelmaRig das Kommando cmd (hex.96) aus, dass

weitere Diagnosedaten Uber die Ausgange byo_sm_info_cmd,

byo_sm_info_mnr, reo_sm_info_data anzeigt.
Das Handbuch "Motion Tool Schunk" enthalt fiir das Kommando
und dessen Ausgabewerte eine genauere Beschreibung.
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4.6 Weitere Einstellungen der Kommunikation
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Die Kommunikation zwischen SPS und Antrieb wird standig tber-
prift.

i3 KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. \r‘erzw:';-— FB20_20121214CPU 315-2 D..
Hilfe:

{3 Datel Bearbeiten Einflgen Zielsystem  Test  Ansichld Extras  Fenster
D& & & e o g | o |25 &
Lol OE e £ LT (W

[EEH

=

DBE120.DBX1001.2 —

DB120.DBX1001.3 —
DPB120.DBX1001.4 —
DPB120.DBX1001.5 —
DBE1Z0.DBX1001.6 —
DE1Z0.DEE1ODZ —
DE120.DBX1001.7 —
DE1Z0.DEW1004 —
DE1Z0.DBED1006 —
DE1Z0.DBD1010 —
DE1Z0.DBD1014 —
DE1Z0.DBD1016 —
DE1Z0.DBD10ZZ —
DE1Z0.DED1ODZ6 —

DE1Z0.DED1030 —

DE1Z0.DED1054 —

DE1Z0.DBD1034 —

DE1Z0.DBD1038 —

DE1Z0.DBD104Z —

bii 1 mot_
strom_nenn

bii_do_01_anst
bii_do_0Z_anst
bii_do_03_anst
bii_do_04_anst
by_fkt_mod
bii 1 vfs_prio
ii vfs nr
rei_sw_wv_tip
rei_sw_v_reg
rei_sw_wvr
rei_sw_i

Eei sw_pos

rei sw _ruck

rei sw_zt_pos

rei ref auto_
io_ew

rei ref hand

ST

rei_ref_hand_
zt_pos

rei ref hand
rel pos

DE1Z0.DED1046 —

rei sm zt_max |
kom

[ Criscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

I bio_1 kom_io

—~DE1Z0.DEX1110.

bio 1 ref io_ fu
bio 1 ref ioc fb

bio_ 1 ref frg
brag

bio_1_prog_akt

bio_1 bremse_
fest

bio_1 bewegung
vhr

bio_1_mot_
blockiert

bio_1_ fkt_io
bio 1 fkt nio

bio_di 01_

status

bio_di_02_
status

bio_di 03_
atatus

bio_di_04_
status

io_fkt wfs nr
reo_ fkt_ sw i
reo_fkt_sw pos
reo_iw v

reo iw i

—DE1Z0.DEW1112

—DE120.DED1114

—DE1Z0.DED1118

—DE120.DBED1122

—=DE12Z0.DED112Z6

D offline

—DE1Z20.DEX1110.

—DBE1Z0.DEX1111.

—DB120.DEX1110.

—DE1Z0.DEX1110.

—=DE120.DBX1110.

—DE120.DBEX1110.

—DE1Z20.DEX1110.

—DE1Z0.DEX1110.

—DBE120.DEX1111.

—DB120.DEX1111.

—=DE120.DBX1111.

—DE120.DBX1111.

—DE1Z20.DEX1111.

Abb. 71
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¢ bio_1_kom_io = Status Kommunikation.
Die Kommunikation ist OK, wenn ein 1/True Signal vorhanden
ist. Sollte dies nicht der Fall sein, muss die Hardwarekonfigura-
tion Uberprift werden.

— Einstellungen der E / A Adressen,

— Einstellungen am SFC14/15 und an den Adresspointern mit
Zykluszeitwert.

— Desweiteren missen der Profibus und die Elektrik des An-
triebs Uberprift werden.

¢ rei_sm_zt_max_kom = Kommunikation Kontrollzeit
Daran sollte die maximal zuldassige Kommunikationszeit einge-
tragen werden. Wenn die Zeit zu klein oder zu grof$ eingestellt
ist, kdnnen zu viele Stérungen entstehen, bzw. eine Kommuni-
kation/Storung zu spat erkannt werden. Ein Zeitwert von 0,3
Sekunden ware ein guter Wert.
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4.7 Statussignal, Riickmeldungen

Der Antrieb gibt verschiedene Statussignale und Rickmeldungen
an die Steuerung, die Gber den FB20 direkt ausgegeben werden.

i KOP/AWL/FUP - [FB1 -- “GPA: Spezif. Verzw.” -- FB2Q_20121214)CPU 315-2D... [= |[B][X]
{3 Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras” Fenster Hilfe - ]

DSE-EH & & Be <ol | O 25 60
1 = e S - = L4
DB120.DBX1001.5 —bii_do_03_anst bweg—-pB120.DBX1110.2 o
DB120.DBX1001.6 —bii_do_04_anst bio_1 prog_skt —pB12Z0.DBEX1110.3
DB120.DBB100Z —by_fkt_mod bio_1 bremse_

fest|—pB120.DBEX1110.4
DBE1Z0.DBX1001.7 =—bii 1 vfs prio
bio 1 bewegung
DB120.DBW1004 —ii vfs_nr vhr —pE120.DBX1110.5

DE120.DED1006 —rei_sw_v_tip bio_1_mot_
blockiert{—-pE120.DEX1110.6

DBE1Z0.DBD1010 —rei_sw v_reg
bio_1_fkt_iol~DpB120.DBX1110.7

DB120.DBDP1014 —rei_ sw vr
bio_1 fkt nio|~-pB120.DEX1111.0
DB120.DBED1018 —rei sw_i

bio_di_01_
DB1Z0.DBD102Z —rei sw pos status—pp120.DpBX1111.1
DE1Z0.DBED1026 —rei_sw_ruck bio_di_0z_
status—pBE120.DBX1111.2 3
@ T TTTT Wi >
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. 2 offline Abs
Abb. 72
e bio_1_prog_akt =1 Programm aktiv

bio_1 bremse_fest =1 Bremse fest. Antrieb kann von Hand
nicht gedreht werden, wenn Bremse vorhanden.

bio_1_bewegung_vhr =1 Motor von Antrieb ist in Bewegung

bio_1_mot_blokiert = 1 Motor ist blockiert. Dieses Signal wird
haufig beim Greifen verwendet.
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SCHUNK e "

4.8 Digitale Ein-/Ausgidnge am Modul

Einige Antriebsmodule haben auf der Elektronikplatine Digitale
E/A, welche lGiber den FB20 gesteuert werden kdnnen.

Der FB20 bereitet die Signale vom Modul entsprechend auf, sodass
ein 0/False Signal entsprechend OVolt am Eingang bzw. Ausgang
vorhanden ist, bzw. beim 1/True Signal 24Volt anliegt.

i KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214)CPU 315-2D... [= |[B][X]
{3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe - ]
DS~ & & Bae =
IV = ¥4
Trroe T — rTroerroT T —
bii_1_mot_ bio_1_kom iol~ppl120.DEX1110.0
DB1Z0.DPBEX1001.2 —Strom_nenn
bio_1_ref io_fu~ppi1z0.DpEX1110.1
DB1Z0.DEX1001.3 —bii_do_01_anst
bio_1_ref io_fbr~pB120.DBEX1111.5
DB120.DBX1001.4 —bii_do_DZ_anst
bio 1 ref frg
DB120.DEX1001.5 —bii_do_03_anst bwy|-pE120.DEX1110. zl«\a
DB120.DBX1001.6 —4bii_do_04_anst bio_1_prog_skt|—ppB12Z0.DEX1110.3
DB120.DpBB100Z2 —by_fkt_mod bio_1_bremse_
fest—-pE120.DEX1110.4
DB120.DBX1001.7 —bii 1 wfs_prio
bio_1_ bewegung
DPB120.DBEW1D0D4 —ii wvfs_nr vhr—pBE120.DEX1110.5
DB1Z0.DBD1006 —jrei_sw v_tip bio_1 mot_
blockiert|=pB120.DBEX1110.6
DE1Z0.DBD1010 —rei_sw v_reg
bio_1 fkt_iol—-pE120.DEX1110.7 v
< >
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. 2 offline Abs

Abb. 73

Uber diese 4 Eingangssignale (bii_do_01_anst, bii_do_02_anst,
bii_do_03_anst, bii_do_04_anst) am FB20 kénnen auf der Platine
vorhandene Ausgange entsprechend angesteuert werden.
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B KOPSAWL/FUP. - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yerzw.” -- FB20_20121214\CPU 31...([;]@@

O Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe -8 X
DEaEd & & e | G ollm | 2 | 25 6
O @ | £ & 5 = <L T N2
DEIZO.DEDIOLD —FTEI_SW_Vv_TEg -
bio 1 fkt iolpEl1z0.DEX1110.7
DEl1Z0_DED101l4 =—{¥Y&i_sSw_Wvr
bio_l fkt niol-pE120.DBEX1111.0
DE1Z0.DED10L1S =—¥ei_sw_i
bio_di_01_|
DE1Z0._DED1022 —{¥ei_sw_pos Status|—pE120.DBX1111.1
DE1Z0_DED10Z6 =—{Xei_sw_xruck bio_di_ 02Z_
StatuspE12Z0.DEBX1111.2
DB120.DBD1030 = X¥&i_sSw_zt_pos
bio_di_03_|
rei_ref auto_ statuslpBE1Z0.DBX1111._3
DE120.DED10S4 —{io_ev
bio_di 04
rei_ref hand _s:;t.u;_pglzg_nng_lll_4
DE1Z0_DED1034 = SWW
io_fkt_wis_nr|-pBlz0.DBW11llZ
rei_ref hand
DE1Z0.DED1038 ——Zt_pos reo_fkt_ sw_il pR1Z0.DBD1114
rei_ref hand reo_fkt_sw_pos|pB1Z0.DBD1118
DE120.DED1042 —¥el_pos
TE0_1W_ Vi=DE1ZO0.DED11ZZ
rei_sm_Zzt_ max_
DE120.DED1046 —{kon reo_iw il pER120.DBD1l1Z6
MDZ0 —dii_zew_ zyklus reo_iw_posLpE1Z0.DBD1130 -
4 >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. =P

Abb. 74
Uber die 4 Ausgangssignale (bio_di_01_status, bio_di_02_status,
bio_di_03_status, bio_di_04_status) vom FB20 zeigen diese den
Status der digitalen Eingange der Platine an.

Die E/A's vom Modul werden regelmaRig vom FB20 nach X Kom-
mandos abgefragt.

Weil wichtigere Funktionen haufiger zum Modul gesen-
det/abgefragt, bzw. angesteuert werden, kann es mehr SPS -
Zyklus-Zeit dauern, bis die Eingdnge/Ausgange bearbeitet werden.
Daher sind diese Signale nur fir Zeiten unkritischer Anwendungen
geeignet.

Daher sind diese Signale nur fir Zeiten unkritischer Anwendungen
geeignet.
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4.9 Allgemeine Signale und Daten

Einige Signale sind flir mehrere Funktionen zustandig, und fir den
Betrieb des Antriebs wichtig.

R KOP/AWLIFUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214\CPU 315-2D... [= ][B[X]
Bearbeiten Einflgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe

R k=]
f T H (N

3 Datei
DEeE & &
: OF &=

B e

25 6f

&

&

X

DB20 —

db_sys_sd

DB120.DBX1000.0 —

pB120.DBEX1000.1 —

DE120.DBX1000.2 —

bii 1 bwg_pf
bii 1 reset

bii 1 frg

DE120.DBX1000.3 —

DE120.DEX1000. 4 =

DE120.DBX1000.5 =

DE120.DBX1000. 6 ——

DB120.DEX1000.7 —

DB120.DBX1001.0 —

DB120.DBX1001.1—

DE1Z0.DBX1003.0 =

bii 1 ref auto_
asf

bii 1 ref hand_
asf

bii 1 tip neg
bii 1 tip pos
bii 1 mot stop

bii 1 mot fkt_
asf

bii 1 mot_fkt
start

bii 1 mot_fkt
start_pf

DBE120.DBX1001.2 —

bii 1 mot
strom nenn

DE120.DEX1001.3 —
£

bii do 01 anst

Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

bio 1 bm
bio 1 =m
byo_bmnr
byo_smnr
byo_sm_info_cmd
byo_sw_info_wnr

rea =m info
data

bio_1 kom io

bio 1 ref io fu

=DB120.DBX1100.0

~DBE120.DBX1100.1

—DE120.DEB1101

—DE120.DBE1102

—DE120.DBE1103

—DE120.DEB1104

=DBE12Z0.DBD1106

=DB120.DBX1110.0

=DBE120.DBX1110.1

2 offline

Abb. 75
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e bii_1_frg = Freigabe
Bei O/False Signal wird ein Notstopp ausgefiihrt, was zu einer
Storung fuhrt und quittiert werden muss.

¢ bii_1_reset = Reset
Beim Wechsel von 0/False auf 1/True wird die Stérung quittiert
/ zuriickgesetzt, wobei der Antrieb gestoppt wird.
Stérungen kénnen nur quittiert werden, wenn diese zuvor be-
hoben worden sind.

¢ bii_1_bwg_pf = Bewegung liber P- Flanke
Bei einem 1/True Signal wird nur eine Bewegung ausgefihrt,
bei einer positiven Flanke (Signalwechsel von 0 auf 1), an den
entsprechenden Bewegungsfunktionen (z.B. Tippen). Dadurch
soll gewahrleistet werden, dass der Antrieb nach dem er ange-
halten wurde, erst wieder angesteuert werden kann, sobald ei-
ne positive Flanke (Signalwechsel von 0 auf 1) erkannt wird. So
kann ein selbststandiger Anlauf unterbunden werden (z.B. beim
Tippen.

¢ bii_mot_strom_nenn = Motornennstrom
Der Motorstrom kann tber den Wert rei_sw_i begrenzt wer-
den. Bei einem 1/True Signal am Eingang wird der Motor mit
seinem Nennstromwert ohne Riicksicht auf Sollwert Vorgabe,
gesetzt.
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4.10 Referenzieren Auto

Bevor eine Positionierung ausgefiihrt werden kann, muss die Ach-
se referenziert sein.

5 KOPJAWL/FUP - [FB1 -- "GPA; Spezif, Verzw." -- FB20_20121214\CPU 315-2 DPC... E]@@
0 Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht E:d Fenster Hife -8X

TR R LY
KO DB | 2] {8 B = L T H|N?

bii_1 mot_ bio_l kom _io|~DE1Z0.DEX1110.0
DEL1Z0.DEX100]1. 2 —Stron_nenn

bio_l ref io_ful=DE120.DEXL110.1
DE120.DEX1001. 3 =bii_do_0l_anst
bio_l ref io_fbi=DE120.DEX111l1.5

DB120.DEXL00L. 4 —{bii_do_02_anst

bio_l ref fryg_
DBL120.DBX1001.5 —bii_do_03_anst bwy|-DE120.DBX1110.2

DELZ0.DEXL001. § = bii_do_04_anst bio_l prog skt —DE120.DEXL110.3

DB120.DBB100Z —by_fkt mod bio_l _bremse_
fest —DE120.DEXL1110. 4
DE120.DEX100L.7 —bii_l_vis_priec

bio_l bewequng
DBLZ0.DBU1004 —={ii_vis_nr vhr\—DE120.DBX1110. 5

DB120.DED100S —{rei_sw_v_tip bio_l_mot_
blockiert\=pE120.DEX1110.6
DEL20.DED10LD —=kel_su_v_rey
bio_1_fkt_iol=pE120.DEX1110.7
DBLZ0.DED1014 —Xel_su_vx
bio_l_tfkt_nio\=DE120.DBX1111.0
DELZ0.DED10LS —¥rei_sw_i

bio_di_01_
DB120.DBD10ZZ =—=xel_sw_pos Status =DE120.DEXLLLL. L
DBL1Z0.DBD1025 —{rei_sw_ruck bio_di 0Z_

status=DE1Z0.DEX1111.2Z
DELZ0.DED1030 —rel_sw_zt pos

bio_di_03_
rei_ref_auto_ status-DE120.DEX1111.3
DB120.DED1054 —i0_ev
bio di 0d4_
rei_ref hand STLECUS =DEL20.DEX1111. 4
DBLZ0.DED103q = SWW -
p 3
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. 2 offline Abs

Abb. 76
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¢ bii_1_ref_auto_asf = Referzieren Auto
Wenn ein 1/True Signal anliegt wird die Referenzierung gestar-
tet, auch wenn die Achse referenziert ist. Erscheint wahrend
der Referenzierung das Signal 0/False, geht die Achse in stopp
und die Referenzierung muss erneut durchgefiihrt werden.

¢ bio_1_ref_io_fu = Status Referenzierung Antrieb
Wenn die Achse in der Referenzierung ausgefiihrt wird, er-
scheint als Ausgabe 1/True.

¢ bio_1_ref_io_fb = Status Refernzierung FB
Nachdem der Antrieb referenziert ist (bio_1_ref_io_fb=1),
kann nach interner Einstellung des Antriebs noch eine Bewe-
gung erfolgen (z.B. um X Milimeter zum Referenzpunkt zufah-
ren). Erst wenn der Antrieb nach X Zeit (Einstellung tGber
rei_ref_auto_io_ev) fir X Zeit still steht, wird ein 1/True Signal
ausgeben.
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4.11 Referenzierung Hand

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yerzw."” -- FB20_2012121 ﬁ\CPU... E]@@
© Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilk -8 X

DE2-Wd & L 2o o |tidn a6
ol MBI EERRE <« — 8

S 2 TICT.DOMIIII . =

DB1Z0.DBX1001.4 =—bii_do_0Z_ anst
bio_l_ref fryg

DELl20.DBX1001.5 —{bii_do_03_anst bwg—DE120.DEX1110.2
DE120.DBX1001.6 —bii_do_04_anst bio_l_ prog_akt|=DE120.DBEX1110.3
DE1Z0.DBE1002 —by_fkt_mod bio_l_bremse_

fest|—DE120.DBX1110.4
DE120.DBX1001.7 —=bii_l_vfs_prio

bio_l_bewegung_
DBE1Z0.DEW1004 —{ii_wifs_nr vhr ~DE120.DBX1110.5

DE1Z0.DED100E —{rei_sw_v_tip bio_l mot_
blockiert|=pE120.DEX1110.6
DE1Z0.DED1010 —rei_sw_v_reg
bio_1_ fkt_iol-pB120.DBEX1110.7
DBE1Z0.DED1014 ——{¥ei_sw_vwr
bio_l_fkt_nio|~pEB120.DEX1111.0
DE1Z0.DBD1018 —jrei_sw_i

bio_di_01_
DBE1Z0.DED1022 ——{¥el_sw_pos Status | =pE120.DBX1111.1
DElZ0.DBD1026 =<{rei_sw_ruck bio_di_02Z_

status(-DB120.DBX1111.2
DB120.DED1030 —¥ei_sw_zt_pos

bio_di_03_
rei_ref_ auto_ status|=DB12z0.DBEX1111.3
DE1Z0.DED1054 —{io_ev
bio_di_04_
rei_ref_ _hand_ status|=pB120.DBX1111.4

DB1Z0.DED1034 = SWV
io_fkt_vfs nr|—pp120.DEW1ll1Z
rei_ref hand_
DB1Z0.DBD1038 =—Zt_pos reo_fkt_sw_i|=DE120.DED111l4

rei_ref hand reo_fkt_sw_pos| -DE120.DBDL1lE
DE120.DED1042 —rel_pos

rec iw vi=DR170 DRDI117? b
< >

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Q offline
Abb. 77

Diese Funktion ist in der Software deaktiviert und hat keine
Funktion.
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4.12

01.01| FB20|de

Antrieb tippen

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214\CPU... [£)B)X)

Bearbeiten Einfligen Zielsyste

@ Datei Test Ansicht Extras Fenster Hife -ax
DSE & 2o o thde a6
VOB e & & F S o T K2
-
DE120.DEX1000.5 —bii_l_tip negy bio_l_bml-DB120.DEX1100.0
DE120.DEX1000.6 —bii_l tip pos bio_l_sml-DB120.DEX1100.1
DBE120.DEX1000.7 —bii_l_mot_stop bye_bunr =DE120.DEE1101
bii_ 1 mot fkt_ byo_sunr|(.pB120.DEB1102
DE1Z0.DEX1001.0 —ast
byo_sm_info_cmd{-DE120.DEB1103
bii_1_mot_fkt_
DE120.DBX1001.1 —{sStart byo_sm_info_mnr(-DE120.DEB1104
bii_ 1 mot_fkt_ reo_sm_info_
DE120.DEX1003.0 ——{start_pf data|-pE120.DED1106&
bii_l mot_ bio_l _kom_io|=DE120.DEX1110.0
DE120.DBX1001l.2 —{Strom_nenn
bio_l_ref_ io_fuf=DB120.DBX1110.1
DE120.DEX1001.3 —bii_do_0l_ anst
bio_l_ref io_fb|=DE120.DBX1111.5
DE120.DEX1001.4 —{bii_do_0Z_anst
bio_l ref fryg
DB120.DEX1001.5 —{bii_do_03_anst bwg(-DE120.DBX1110.2
DB120.DBX100Ll.6 —{bii_do_04_anst bio_l prog skt |-DEB120.DBX1110.3
DE1Z0.DEE1002 —{by_fkt mod bio_l bremse
fest|=pB120.DBX1110.4
DE120.DEX1001.7 —bii_1 vis_prio
bio_l_bewegung_
DE120.DEW1004 —ii_vis_nr vhr (-DE120.DBEX1110.5
DE1Z0.DED100E —<¥rei_sw_v_tip bio_l mot_
blockiertl=nrizn DRX111N A& ©
4
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, Q loffline ~

Abb. 78

e bii_1_tip_neg und bii_1_tip_pos
Es gibt die Moglichkeit, den Antrieb zu tippen, auch wenn der
Antrieb nicht referenziert ist. Sobald der Antrieb entsprechend
freigegeben ist kann der Antrieb entsprechend verfahren wer-

den.

* rei_sw_v_tip

Geschwindigkeitsvorgabe fir die Tippfunktion.
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4.13 Aligemeine Vorgaben

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yerzw.” -- FB20_20121214\CPU... E]B)%)

© Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe -8 X
D=3 & B0 o |tide|a|pe

=l CEETolc R =l

DELlZ0.DED1006 —rei_sw_v_tip bio_l_mot_

blockiert|-pB120.DBX1110.6
DE1Z0.DED1010 —¥ei_sw_v_reg

bio_l_fkt_io|=DB120.DBX1110.7
DELlZ0.DED1014 —rei_sw_vr
bio_l_fkt_nio|-pE120.DBX1111.0
DEl20.DED1018 —rei_sw_i

bio_di_0l_
DE120.DBD1022 =—{¥ei_sw_pos status|=DE120.DBEX1111.1
DE1Z0.DED10Z6 ={rei_sw_ruck bio_di_02_

status|-DB120.DEX111l.2
DB120.DBD1030 — rei_sw_zt_pos

bio_di_03_
rei_ref auto_ status|=pDE1Z0.DBX1111.3
DBE120.DED1054 =——{io_ewv
bio_di_04_
rei_ref hand_ status|—pDE1Z0.DBEX1111.4 v
4 >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 offline
Abb. 79
* rei_sw_vr

Einstellung der Rampe fiur Beschleunigung / Verzégerung.

* rei_sw_i
Vorgabe des maximalen Stromes. Ein Stromwert kleiner 0,001
sollte nicht vorgenommen werden.

* rei_sw_ruck
Sollwertvorgabe fiir den “Ruck”. Naheres siehe Handbuch.

* rei_sw_zt_pos
Zeitvorgabe fiir das Positionieren, wenn entsprechend die Re-
gelungsart verwendet wird. Der Antrieb errechnet seine Ge-
schwindigkeit selbst, um die Position in der vorgegebenen Zeit
zu erreichen.

Die oben beschriebenen Vorgaben werden regelmaRig in den An-
trieb Ubertragen. Naheres siehe Handbuch.
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4.14 Regelungsfunktionen

Bevor eine Regelungsfunktion ausgefiihrt wird, werden eventuell
geanderte Werte vor dem Start der Regelungsfunktionen in den
Antrieb lGbertragen.

Flir den Start der Regelungsfunktionen gibt es drei Moglichkeiten.
Voraussetzung ist, dass der Antrieb betriebsbereit (referenziert
und keine Stérung vorhanden) ist.

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Verzw.” -- FB20_20121214\CPU... E]@E]
© Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe -0 X

D& & 2o ot da| O 25 &0

COR R BRI ER A T K2

bii_ 1 mot_fkt_ byo_sunr =DE120.DBE110Z
DE1Z0.DEX1001.0 —asf
byo_sm_info_cud{eDB120.DEBL103
bii_1_mot_fkt_

DE120.DEX1001. 1 ——Start byo_su_info_mnr(—pE120.DEE1104
bii_l_mot_fkt_ reo_sm_info_

DE1l20.DEX1003.0 ——{start_pf datal=DE120.DED110&
bii_1_mot_ bio_l kom iol-pERl1z0.DBX111l0.0

DE1l20.DEX1001.Z =——{Strom_nenn
bio_l ref io_ful-pp12z0.DBX1110.1
DE1Z0.DBX1001.3 —bii_do_0l_ anst
bio_1_ref io_fblDB12Z0.DBX111l1.§
DE120.DBX1001.4 —{bii_do_0Z_anst

bio_l_ref frg_

DEl20.DEX1001.5 —bii_do_03_anst bwy—DE120.DEX1110.2
DBl20.DBX1001.6 —bii_do_04_anst bio_l prog skt _pE120.DEX1110.3
DE1Z0.DEE1002 —{by_fkt_mod bio_l_bremse_

fest —pE120.DBX1110.4
DBlZ0.DEX1001.7 —bii_1 wvwis prio

bio_l_bewegung_
DE120.DBW1004 —ii_wis_nr vhr —DpE120.DBX1110.5

DBE1Z0.DED1006 —{¥ei_sw_v_tip bio_l mot_
blockiert | —pB120.DBEX1110.6
DB120.DED1010 —{¥ei_sw_v_reg
bio_l_fkt_io|-DE120.DEX1110.7
DE120.DED101l4 —{¥ei_sw_vr
bio_l_ fkt nio|-DpB120.DBX1111.0
DE120.DED1018 —{rei_sw_i

bio_di_0l1_
DB120.DBD1022 ——¥el_sw_pos status|—ppBl120.DBX1111.1
DE1ZO.DED10ZE = re:i._su'_ru.ck bio_di_D 2_

Status|=DE120.DBX1111.2
DEL1Z0.DBD1030 ——rei_sw_zt_ pos

bio_di_03_
rei_ref_ auto_ status|-DE120.DBEX1111.3
DBE120.DBD1054 ——fio_ev
bio_di_04_
rei_ref hand_ Status|=pEl1z0.DBEX1111.4

DE120.DED1034 == SWV
io_fkt_vfs_n¥[-DE120.DBW1112
rei_ref_hand_

DB120.DBD1038 =2t _pos reo_fkt_sw_i|l=DB120.DBED1114
rei_ref_ hand_ reo_fkt_sw_pos|=DE1Z0.DBD1118
DE1Z0.DBD1042 —¥rel_pos &
4 >
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 |offine ~

Abb. 80
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FB20 im SPS Programm einbinden

e bii_1_mot_fkt_asf
Wenn hier eine 1/True anliegt wird die Regelungsfunktion mit
den aktuellen Einstellungen ausgefiihrt. Sollte sich ein Wert
andern, wie z.B. Regelungsfunktionen oder eine Positionsvor-
gabe wird die Regelungsfunktion automatisch gestartet. Bei ei-
nem Signalwechsel von 1/True auf 0/False wird der Antrieb ge-
stoppt.

e bii_1_mot_fkt_start
Mit der positiven Flanke (Signalwechsel von 0/False auf 1/True)
wird die Regelung gestartet. Bei einem Signalwechsel von
1/True auf O/False wird der Antrieb gestoppt.

¢ bii_1_mot_fkt_start_pf
Dieses Signal bildet die gleiche Funktion ab wie vom FB10 das
Eingangssignal I_CMD_START_POS. Das bedeutet, dass die Re-
gelungsfunktion mit dem Signalwechsel von 0/False auf 1/True
gestartet wird und erst wieder gestoppt wird, wenn die Funkti-
on ausgefihrt / abgeschlossen ist, oder durch z.B. Stérung,
Stopp Signal, Signalfreigabeentzug gestoppt wird.

¢ io_fkt_vfs_nr, reo_fkt_sw_i, reo_fkt_sw_pos
Wenn die Regelungsfunktionen abgeschlossen werden konn-
ten, werden an den Ausgdngen die Werte ausgegeben, die
beim Start der Regelungsfunktion anstanden.

5 KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yeraw.” -- FB20_20121214\CPU 31... [Z)[B)E)
3 Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe -0 X

~ -
Dz~ & & @ - 2 omim | 9 | By 6
) g . —
=110 L L T —|N?
=
DE120.DBX1001.6 —{bii_do_04_anst bio_l prog_akt| —pplz0.DBX1110.3
DEl1zZ0.DEBl0O0Z2 — by_fkt_mod I bio_1_bremse_|
fesSt DE120.DEX1110. 4

DE1Z0.DBEX1001.7 —bii_1_ wfs_prio
bio_l_ bewvegung_
DE1Z0_DEW1004 =—{ii_wvEis_nr vhr lepDE1Z0_DBX1110_5

DElZ0.DBD100S =——{¥ei_sw_wv_tip bio 1l mot
blockiert|—pp12z0.DEX1110.6

DE120.DBD101l0 —¥ei_sw_v_reg
bio_l fkt_io|=DE1Z0.DBX1110.7
DE120.DED1014 —{¥Yei_suw_vr
bio_ 1 fkt niclpE120.DBX1111.0

DEl20.DBD101S8 —{rei_sw_i

bio_di_01_
DE120.DED1DZZ =——{rei_sw_pos Status—pE120.DBEX1111._1
DElZ0.DBD10Z6& ——{¥rei_sw_xruck bio_di_ 02 _

SCAatus|=pEl1Z0.DEX1111_Z
DE120.DBD1030 —¥ei_sw_zt_pos
bio_di_03_

rei_ref suto_ statusl pEIZ0.DEX1111.32
DEl1Z20.DBD1054 =—10_&wv
bio_di_04_
rei_ref hand statusl pDR1Z0.DBX1111.4
DE1lZ0.DED1034 = WV
I1n_fk\:_u!s_nr —DE1Z0.DBW111Z I o
£
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 offline

Abb. 81
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FB20 im SPS Programm einbinden

e bio_1_fkt_io und bio_1_fkt_nio
Diese beiden Signale geben den Status vor der Regelungsfunk-
tion aus.

e bio_1_fkt_io
Es liegt eine 1/True an, wenn die Regelungsfunktion erfolgreich
ausgefihrt wurde.

¢ bio_1_fkt_nio
Es wird eine 1/True ausgegeben, wenn die Funktion nicht aus-
gefihrt wurde, bzw. abgebrochen wurde.

¢ by fkt_mod = Regelungsart
Vorgabe der entsprechende cmd Befehlsnummer, zum Ausfiih-
ren der Regelungsart. Folgende Werte sind giiltig:

— CMD (Hex.b0): move pos

— CMD (Hex.b1): move pos time

— CMD (Hex.b3): move cure

— CMD (Hex.b5): move vel

— CMD (Hex.b7): move grip

— CMD (Hex.b8): move pos rel

— CMD (Hex.b9): move pos time rel
— CMD (Hex.c1): exe phrase

Weitere Informationen zu den CMD Kommandos enthalt das
Handbuch "Motion Tool Schunk".

Eine besondere Funktion wird mit dem Wert by_fkt_mod = #16#ff
gestartet. Diese Sonderfunktion ermoglicht es, den Antrieb Gber
die Geschwindigkeitsvorgabe und den Stromwert zu steuern. Da-
bei werden die Vorgaben von rei_sw_v_reg und rei_sw_i immer
wieder aktualisiert.
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FB20 im SPS Programm einbinden

4.15 Verfahrsatztabelle

Mit dem MTS Tool kann eine Verfahrsatztabelle im Antrieb hinter-
legt werden. In diese Verfahrsatztabelle konnen Funktionen einge-
tragen werden, die mit der Ausfiihrung im Widerspruch zu den
Funktionalitaten des FB20 stehen. Daher gibt es die Mdglichkeit
den Antrieb nur Uber die Verfahrsatztabelle zu fahren.

B KOP/AWL/FUP - [FB1 -- "GPA: Spezif. Yerzw."” -- 5&320_201 21214XCPU 31... [C)[E]EX)
O Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Exbtras Fenster Hilfe -8 X

Dest~d & & e g | g | 25 6
MR e E D = < T H |2
-~
DE1Z0.DBEE1l00Z =—{by_fkt mod bio_l bremse |

fest [ -DE120.DEX1110.4
DE120.DBEX1001.7 —{bii_ 1 wfs prioc
bio_l_bewegung

DElZ0.DBW1004 —fii_wis_nr vhY | —pE120.DBXL110. 5

DE1Z0.DED100S —-Yei_sw_w_ tip bio_l mot_
blockiert |pElZz0.DEX1110_6
DBl20.DBD1010 —¥2i_sw_v_reqg
bio_l_ fkt_iol-DE1Z0.DEX1110.7
DE120.DED10l4 —¥Yei_sw_wr
bio_ 1 fkt niclpE12z0.DBEX1111.0

DE1Z20.DED1018 —{¥ei_=suw_3i

bio di_ 01
DBl1Z0.DBD10ZZ ——Y &1l _SW_pOS Status —pElZ0.DEX1111.1
DElZ0.DEDL1ODZE ——rei_sw_ruck bio_di_02Z_

statusL pR1Z0.DBX1111.2
DE1Z0.DBD1030 —{rei_sw_zt_pos
bio_di_03_

rei_ref_auto_ SCAtUS kDE1Z0_DEX1111_3
DBl20.DBD1054 —{i0_ev
bio_di_04_
rei_ref hand statusL DBE120.DBX1111. 4

DBE1lZ0.DED1034 —SWW
io_fkt wis nrl pEl1Z0.DEWLl11lZ

rei ref hand s
4 >
Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. 2 offline
Abb. 82

e bii_1_vfs_prio = Verfahrsatztabelle Prioritat
Wenn an diesem Eingang 1/True Signal anliegt, kann der An-
trieb nur noch Uber die Verfahrsatztabelle gesteuert werden.
NotAus und Stop bleiben weiterhin aktiv. Die Stérungsquittie-
rung ist ebenfalls deaktiviert.

e ii_vfs_nr = Verfahrsatztabellennr
Hier wird die Verfahrsatztabellennummer angegeben, die aus-
gefuhrt werden soll.
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5 Unterschiede zwischen FB10 / FB20

In diesem Kapitel wird die Beschaltung vom FB10, Vorganger Bau-
stein zur Ansteuerung der Antriebsmodule und dem aktuellen
FB20 gegeniiber gestellt. So entsteht ein Uberblick der Gemein-
samkeiten der FB's, sowie eine Darstellung der Neuerungen am
FB20. Mit diesen Informationen kann schnell vom FB10 auf den
FB20 gewechselt werden.

5.1 FB Beschaltung: Input + In-/Output

FB10/20 Beschaltung: Input + In-/Output

FB10 FB20 Bemerkung
|_ADDR pi_fu_adr_in Die Vorgabe der Adresse des Moduls
pi_fu_adr_out wird nun Gber Pointer gemacht. Dies

hat folgende Vorteile:

- Die E/A-Adressen kdnnen unter-
schiedlich sein.

- Eintrag in der Querverweisliste.

- Flexibler, weil der komplette Adress-
Bereich der CPU genutzt werden kann.

- db_sys sd Dieser DB enthalt weitere Signa-
le/Daten, die fiir den Anwender und
Service genutzt werden kann.

|_FL_CYCLE_BYTE --- Die Blinker werden nicht mehr bend-
tigt.

bii_1 bwg pf Mit diesem Signal wird fest gelegt, ob
ein Start der Bewegung nur durch ein
positives Flankensignal erfolgen kann,
wenn der Antrieb gestoppt wurde (z.B.
durch eine Stérung oder Stop Funkti-
on). Dieses Signal hat einen Einfluss auf
folgende Signale:

- bii_1_tip_neg
- bii_1_tip_pos
- bii_1_mot_fkt_asf
- bii_1_vfs_prio
I_ACK bii_1_reset Quittierung einer Stérung, bzw. zurick-

setzen von internen FB Signale/Daten.
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Unterschiede zwischen FB10 / FB20

FB10/20 Beschaltung: Input + In-/Output
FB10 FB20 Bemerkung

|_RESEND_CMD - Wird nicht mehr verwendet, um ein
selbstandiges/unerwartetes Anlaufen
zu vermeiden.

|_CONT_POS_FEEDB Die Positionsangabe, sowie weitere
Signale/Daten werden in Intervallen
aktualisiert.

|_ENABLE bii_1_frg Freigabe der Bewegung. Bei 0 Signal

wird ein Not-Stop ausgefiihrt, bis dieser
bestatigt wurde oder der Antrieb steht.

|_CMD_REF_MODUL bii_1_ref_auto_asf Erweiterung der Referenzierungsarten
bii 1 ref hand asf wurde vorgesehen. Eine automatische,
- B die der Funktion (I_CMD_REF_MODUL)
entspricht, sowie eine
Handreferenzierung als Reservesignal.

|_ CMD_JOG_PLUS bii_1 tip_neg Funktionalitaten wurden verbessert. So
ist ein direktes Umschalten, sowie die
Anderung der Geschwindigkeitsvorgabe
wahrend der Ausfiihrung moglich.

|_CMD_JOG_MINUS bii_1_tip_pos Funktionalitaten wurden verbessert. So
ist ein direktes Umschalten, sowie die
Anderung der Geschwindigkeitsvorgabe
wahrend der Ausfiihrung moglich.

|_ CMD_STOP_MOTION (bii_1 _mot_stop Funktionalitat wurde verbessert. Wenn
einmal das Stopsignal am FB anlag
(auch wenn es nur fir einen SPS-Zyklus
vorhanden war), wird die Stop Funktion
ausgeflhrt, bis keine Bewegung mehr
vorhanden ist und die Bremse den Mo-
tor fest halt.

|_CMD_START_POS bii_1_mot_fkt_asf Start der Motor Funktion/Regelung. Es
bii 1 mot fkt start wurden zwei Arten der Funktionsstarts
- der CMD Kommandos eingebunden,
um so den unterschiedlichen Bedirfnis-
sen in der SPS- Programmierung ge-
recht zu werden.

Beim Signal 'bii_1_mot_fkt_start' wird
die Funktion bei einer positiven Flanke
gestartet, wahrend beim Signal
'bii_1_mot_fkt_asf' immer ein Start der
Regelungsfunktion ausgefiihrt wird,
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FB10/20 Beschaltung: Input + In-/Output

FB10

FB20

Bemerkung

sobald neue Werte anliegen.

Dies ist nutzlich beim Automatik-, bzw.
Schrittkettenbetrieb, weil nur die neu-
en Werte gedandert werden missen
ohne ein Signalwechsel iber mehrere
SPS-Zyklen zu erstellen. Dabei wird die
Regelungsfunktion nur so lange ausge-
fihrt, wie am Signal
'bii_1_mot_fkt_start' bzw.
'bii_1_mot_fkt_asf' 1/True ist.

bii_1 mot_fkt start pf

Dieses Signal hat die gleichen Funktio-
nalitaten wie das 'bii_1_mot_fkt_start'
Signal, nur mit dem Unterschied, dass

es nicht anliegen bleiben muss. Damit

soll die gleiche/ahnliche Funktionalitat
nachgebildet werden, wie das vom al-

ten FB'l_CMD_START_POS'

bii_1 mot_strom_nenn

Diese Signal wurden neu eingefiigt,
damit ein einfaches Umschalten auf
den Nennstrom des Moduls erfolgen
kann, welches z.B. bei der Tippfunktion
nitzlich ist.

bii_do_01_anst

bii_do_02_anst

bii_do_03_anst

bii_do_04_anst

Die Ausgange des Antriebs werden ent-
sprechend des Signalzustands der im FB
anliegt, intervallmaRig angesteuert.

|_POS_MODE

by fkt_mod

Angabe der Regelungsfunktion von
xBO0..C1.

Als neue Sonderfunktion ist das Kom-
mando xff hinzugekommen, um den
Antrieb nur nach dem Soll-Wert V/I an-
zusteuern.

bii_1_vfs_prio

Prioritat hat die Funktion der
Verfahrsatzausfihrung. Nur Stop und
Not-Halt sind noch gliltig.

|_POS_SEQUENCE

ii_vfs_nr

Vorgabe Verfahrsatz Nr..

Verfahrsatze mit ACK,Referenzierung
oder ahnlichen Funktionen kénnen
nicht ausgefiihrt werden, wenn diese

01.01| FB20|de
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FB10/20 Beschaltung: Input + In-/Output

FB10

FB20

Bemerkung

im Wiederspruch der Funktionalitaten
des FB20 stehen.

|_POS_VELOCITY

rei_sw_v_tip

rei_sw_v_reg

Fir die Betriebsarten Hand- bzw. Au-
tomatik in den Anlagen, wurden in dem
neuen FB nun zwei Geschwindigkeits-
vorgaben gemacht werden, die eine
Vereinfachung fir den SPS- Program-
mierer darstellen.

| POS_ACCELERATION (rei_sw_vr Beschleunigungswert

|_POS_CURRENT rei_sw_i Stromvorgabe

|_POS_POSITION rei_sw_pos Positionsvorgabe

|_POS_JERK rei_sw_ruck Beschleunigungsruck

|_POS_TIME rei_sw_zt_pos Zeit fur die Positonierung (zu Befehl
"MovPosTime")

--- rei_ref_hand_swv Referenzierung: Geschwindigkeits- Soll-
Wert (Reserve)

- rei_ref_hand_zt pos Referenzierung: Zeit -Positionierung
(Reserve)

- rei_ref hand_rel pos |Referenzierung: Relative Position (Re-
serve)

|_RES_TIME - Entfallt auf Grund der Struktur des FB's

|_TIMER_WDOG rei_sm_zt _max_kom Zeit max. fir Kommunikation Uberwa-

chung.

dit_ztw_zyklus

SPS-Zykluszeit fur Zeitfunktionen

dii_sf cod

Service Signale fir Analysefunktionali-
tat

SCHUNK e "
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5.2 FB Beschaltung: Output

FB10/20 Beschaltung: Output

FB10

FB20

Bemerkung

M_WARNING

bio_1_bm

Status Signal Warnung vom Antriebsmodul
wird ausgeben.

M_ALARM

bio_1_sm

Status Signal Storung vom Antriebsmodul
wird ausgeben.

byo_bmnr

Warnung Info die tGber den Riickgabewert
CMD x89 angegeben wurde. Wenn das Sta-
tussignal

Warnung nicht anliegt, wird nach einiger
Zeit (max. Kommunikation) der Wert zu-
rickgesetzt.

M_ERROR

byo_smnr

Stérung Info die Giber den Rickgabewert
CMD x88 angegeben wurde. Wenn das Sta-
tussignal

Storung nicht anliegt, wird nach einiger Zeit
(max. Kommunikation) der Wert zurilickge-
setzt.

byo sm_info_cmd

byo _sm_info_mnr

reo_sm_info_data

Diese Meldung, Detail Information wird
intervallmaRig ausgelesen, tber den CMD
x96

Commando und die Daten Uber die drei
Outputwerte ausgegeben.

bio_1_kom_io

Statussignal vom FB dass die Kommunikati-
on mit dem Antrieb in Funktion ist.

M_REFERENCED

bio 1 ref io

Statussignal vom Antriebsmodul, dass es
referenziert ist.

bio_1 ref io_fb

Verzbgertes Statussignal vom FB, dass die
Referenzierung abgeschlossen ist, nach
dem keine

Bewegungen mehr vorhanden sind.

bio_1_ref_frg_bwg

Statussignal fur die Handreferenzierung
(Reserve)

bio_1_ref_frg_bwg

Bei Handreferenzierung wird das Signal auf
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FB10/20 Beschaltung: Output

FB10

FB20

Bemerkung

1 gesetzt, fur die Anzeige, dass der Antrieb
nun verfahren werden kann.

M_PROG_ACTIVE

bio 1 prog_akt

Statussignal vom Antriebsmodul.

M_BRAKE_ACTIVE

bio 1 bremse_fest

Statussignal vom Antriebsmodul.

M_IN_MOTION

bio 1 bewegung vhr

Statussignal vom Antriebsmodul.

M_MOTION_BLOCKED

bio 1 _mot_blockiert

Statussignal vom Antriebsmodul.

M_POS_REACHED

bio 1 fkt io Bei Prioritat Verfahrsatz wird das Signal
durchgereicht, welches tber 'bio_1 fkt_io'
ausgeben wird.

bio 1 fkt nio Bei normaler Funktionsausfiihrung, CMD

BO..C1 wird zwischen Ausfiihrung 10 / NIO
unterschieden. NIO wird dann gesetzt,
wenn wahrend der Ausfiihrung die Funkti-
on abgebrochen wird.

bio_di_01_status

bio_di_02_status

bio_di_03_status

bio_di_04_status

Statussignal des digitalen Eingangs vom
Antriebsmodul.

io_fkt_vfs_nr

reo_fkt_sw_i

reo_fkt_sw_pos

Wenn die Regelungsfunktion erfolgreich
abgeschlossen wurde, werden die Werte
mit ausgegeben, welche beim Start der Re-
gelungsstartfunktion am FB anlagen. Damit
kann der Programmierer zusatzlich im Pro-
gramm die Werte auswerten, z.B. fur die
Weiterschaltbedingung der Schrittketten.

M_ACT_VELO reo_iw_v Aktuelle Geschwindigkeit.
M_ACT_CURR reo_iw_i Aktueller Strom
M_ACT_POS reo_iw_pos Aktuelle Position

SCHUNK e "
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6 FB CMD Kommandos

Verwendete CMD Kommandos im FB
CcMD Bemerkung

x80 Einige Grunddaten werden ausgelesen, um diese im FB zu verwen-
den, die die Begrenzung von den Vorgabewerten darstellen.

Konfiguration aus-
lesen

x8B

Stérung quittieren
x90

Not-Stop

x91

Stop

x92
Referenzierung
x95

get state

x96

get detailed error
info

x97 Vorbereitet und vorerst deaktiviert, bis die Probleme auf der An-
Referenzierung triebsseite behoben wurde.

Hand
xAOQ Wird intervallmaBig bearbeitet.

Geschwindigkeits-
wert setzen

xAl Wird intervallmaRig bearbeitet.

Beschleunigungs-
wert setzen

xA2 Wird intervallmaRig bearbeitet.

Ruckwert setzen

xA3 Wird intervallmaRig bearbeitet.

Strom wert setzen

xA4 Wird intervallmaRig bearbeitet.

Zeitwert setzen
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Verwendete CMD Kommandos im FB
CMD Bemerkung

xBO

move pos

xB1

move pos time
xB3

move cure
xB5

Geschwindigkeits-
fahrt

xB7

move grip
xB8

move pos rel
xB9

Move pos time rel

xC1 Nicht alle Funktionalitdten konnen von dieser Verfahrsatztabelle ge-
nutzt werden (z.B. Referenzierung). Alternativ ist die Prioritat der

exe phrase
Verfahrsatztabelle (bii_1_vfs_prio) zu aktivieren.

xE1 Das Lesen/Schreiben wird zyklisch bearbeitet, neben vielen weiteren
DI/DO le- Kommandos. Dadurch ist die

sen/schreiben Aktualisierungszeit langsam.
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7 Versionshinweise

Version

Datum

Bemerkung

Empfehlung

Die Kommunikation oder der Datenaustausch sollte Gber die
SFC14/15 erfolgen. Alternativ kann die Adresse des Moduls
auch in den E/A-Bereich gelegt werden.

V02-00.08.00 [04.03.2014

Verhalten
Im Profibusprotokoll erschien der Wert '-1.175495e-038'.

Ursache
Es wird vermutet, das ein Sprung an die verkehrte Stelle ge-
macht wurde.

Behebung
Sprungmarke gesetzt, sowie Sprunganweisung angepasst im
Teil 't074:'".

V02-00.07.00 [25.10.2014

Verhalten

1 Die Daten von get detial info waren nicht stimmig.
2 Das Referenzieren wird nicht immer ausgefiihrt.
Ursache

1 Variable vertauscht.

2 Wenn die aktuellen Werte wahrend des Referenzierens
abgerufen werden, kann dies auf der Antriebsseite zum
Problem fuhren.

Behebung

1 Variable von der Riickgabe vom Modul wurde entspre-
chend eingesetzt.

2 Die entsprechenden Abfragen wurden unterbunden:
— OxAO - SET TARGET VEL [Geschwindigkeit]
— OxA1 - SET TARGET ACC [Beschleunigung]
— OxA2 - SET TARGET JERK [Ruck]
— OxA3 - SET TARGET CUR [Strom]
— OxA4 - SET TARGET TIME [Zeit]
— 0x96 - GET_DETAILED_ERROR_INFO

Folgende Kommandos werden nicht verwendet, die auch
zu Problem fiihren kdnnten:

— OxA6 - SET TARGET POS [Posilon]
— OxA7 - SET TARGET POS REL [rel.Positon]
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Version Datum Bemerkung
V02-00.06.00 |26.09.2013 |Verhalten
Sporadisch werden die Regelungswerte zur Positionierung
nicht genommen oder entsprechend angesteuert.
Ursache
Wenn die Vorgabewerte sich wihrend der Ubertragung an
den fu andern, wird der aktuelle Wert zwischen gespeichert,
der aber nicht der richtige ist.
Behebung
Alle regelungsrelevanten Daten werden beim Senden des
Auftrage zwischen gespeichert (cmd.: a0..4), um diesen Wert
dann als Vergleichswert weiter zu verwenden.
V02-00.05.00 |24.09.2013 |Verhalten
Der Antrieb fahrt manchmal nur mit einer langsamen Ge-
schwindigkeit auf die Position, die von der vorherigen Ge-
schwindigkeit gesetzt war.
Ursache
Der FB20 unterscheidet Tip-v bzw. Regelungs-soll-v, doch das
Modul arbeitet nur mit einem Geschwindigkeitswert. Daher
kann es vorkommen, das bei der Regelungsfahrt kein soll-v
Ubertragen wird. Daher fuhr das Modul mit der letzen soll-v.
Behebung
Wenn die Geschwindigkeitsfahrt ausgefiihrt wird (cmd.:b5)
wird der soll-v Zwischenspeicher zurlickgesetzt.
V02-00.04.00 |04.02.2013 |Verhalten
Das Statussignal blockiert kommt nicht.
Ursache
Bei dem FB20 werden die Werte fiir die Regelung (z. B. Strom,
Position) regelmaRig neu gesendet. Wenn der Antrieb in der
Regelung ist, wird dadurch das Statusbit zuriickgesetzt und
neu bewertet, das dann meistens nicht mehr neu angesteuert
wird.
Behebung
Wenn der Antrieb nun in der Regelung ist, wird nur ein Rege-
lungswert neu gesendet, wenn dieser sich verandert hat.
V02-00.03.00 |14.12.2012 |Verhalten

Wenn gleichzeitig die Regelungswerte, die Regelungsart und
im gleichen SPS-Zyklus das Start Signal gekommen ist, wurde
die Funktion nicht ausgefuhrt. Erst durch einen erneuten
Startimpuls.
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Versionshinweise

Version

Datum

Bemerkung

Behebung

Beim Verandern der Regelungsart (z. B. cmd.#b08 -->
cmd.#b0) wurde das Signal '#sd.fkt_mod_delta' auf 1 gesetzt,
wodurch der Startimpuls unterdriickt wurde. Jetzt wird das
Signal nur angesteuert, wenn keine Start und keine Rege-
lungsfunktion aktiv ist.

V02-00.02.00 |27.11.2012

Verhalten
Wenn das Modul/Antrieb bereits referenziert ist, konnte kei-
ne erneute Referenzierung durchgefiihrt werden.

Behebung

Wenn das interne Referenzierungsbit vorhanden ist, kann
kein erneutes Referenzieren angesteuert werden. Daher wird
nun das interne Referenzierungsbit mit der positiven Flanke
zum Starten der Referenzierung zuriickgesetzt.

V02-00.01.00 |21.11.2012

Verhalten

Antrieb wird Gber cmd xb8 gestartet, fahrt auf Position aber
meldet nicht, dass die Funktion mit io abgeschlossen wurde
und bleibt in der Reglung des FB's.

Behebung

Das Steuersignal von fu 'fpr position io' wird nicht zurlickge-
setzt, wenn die gleiche Position erneut wieder angefahren
werden soll. Es 6ffnet zwar die Bremse aber das Signal 'Posi-
tion io' bleibt erhalten. Daher musste fir das Signal zwischen
gespeichert werden, welches tber Flanken ge-
setzt/rlickgesetzt wird. Hier gab es Probleme.

Die Ansteuerung zum Setzen des Signals fiir Funktion io wur-
de verbessert.

Pointer Adressierung wurde erweitert, so dass auch eine db-
Adresse angegeben werden kann.
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